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MK1500 : Regelung : Ward- Leonard-Satz mit 6 RA70

Externe Steuerung
L1-L3 Sollwert (S5-95 U)

oot i §

X171:34 3637 38 3935 X163:4041424344 45 KI1.36: Quittextern X174:4 5
M M KI. 37 : Einschalten
K1.38 : Reglerfreigabe
K1.40 : Anwahl Hubwerk
Kl1.41 : Anwahl schnell
X 164 Generatorsatz 2 K1.42 : Anwahl : Einziehwerk
K1.43 : Anwahl : Maxi-Lift

:b 8 (Javom Shunt: 500 A=60mV=10V)
9

:t 10 ( Ankerspannung 6 RA 70 / 60 A . IQ-Gel‘ﬁt

11(Ua:450V=10V)

Speisung des Generatorfeldes tiber die Anker- Klemmen 1C-1D
Feldanschluss 3C-3D : Speisung : Feld Hubmotor

Bei Generatorsatz 2 : Feldstromsollwertvorgabe mit
interner Steuerung fiir die Minireg : Maxi-Lift / Einziehwerk

1C 1D 3C 3D X171: 46 48 50 52 X164:18 19 20 21

Varis ¢ ¢ 1 I
A vV Vv Minireg : Maxi.Lift Einziehwerk
Feld : Hubmotor N>No Stor. KI'37 nur Generatorsatz 2
Generator-satz 2: N>No(HW),N>No(E), K1.37 ,N>No Maxi , Storung : XR109-110

Feldumschaltung/

Selbstmord-

Schaltung mit

Parallelwiderstand

Feld : Generator , Varis= Varistorschutzbeschaltung
: Generator : Hilfsreihenschlusswicklung abgeklemmt !!
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G wa rafeod - Se¥ I

1 = "Fehler FO47"

)

1 1 2 1 3 ] 4 ] 5 ] 7 ] 8
. = Y | Koxxxx Signaltyp | Nonnierung | Ofiset ' . . .
Analoqemqanqe (11 10V ... +10V -100% ... +100% 0 100% 0% HCL' N - 52“604‘1‘14_*
--- 0 .. 20mA 0 .. +100% 1 100% 0%
4 ... 20mA 0 ..+100% 2 100% 0%
X174 ! _P706(1)
i Auflésung Nomierung Oltsel . ) _
i P707 (12Bit) P701.F(100,0) P702 (0.00) P703 (0) Siebzeit {ms]) 001
Analoger ‘ P705 (0)
Wahleingang | Hardware-
Hauptsoliwert i Glattung 1ms "{YHE 3
0
0% —T1°
‘- A P701 { - Koot
u f l ’ * I
i
+10V Y 20mdl & D 100% TN . ¢
v " 0 Zuschaltung o. . +loo/(
55... "LYL( [_4 10V '=100% - Vorzeichenumkehr Siebung . Analogeingang —
N A PRERYC - 20mA=100% [ kooto P?‘O\S; 4
_____ A 1')'__ gnaityp Drahtbruch
( A’A 1) ‘/ P700 (0) B00S0 (i < 2mA) v
t4ov L F100=0 1 = “Fehler FO46" > —
P743(0) Siebzeit [ms] ro02
Offset ;
Normlerung I P745 (0
P741.F (60,00) P742 (0,00) __l_(_)
— XT ims 3
(.f,ru 8-270vV n 0% )
103 e 0 o —4—0
Arfaloger . A y 'H }*2 r—‘l ] K0013
Eingang ! D T_El_a .
Hauptistwert 104 ?—_.t_— B g _ Zuschaltung
! M K0012 0 Vorzeichenumkehr Siebung Analogeingang
i _
| . [ Péld (0) P716 (1)
f i | Aufldsung Normierung Ofiset Z ) )
- X174 i P717 (128Bit) P711.F(100,0) P712 (0.00) P713(0) Siebzeil [ms] 1003
K*,M . — ‘ P715(0) Tr
Analoger | Hardware- -
Wabhleingang 1 i Glattung tms E_ 3
- 0
0 0% ——o ’L_f
@l | |2 ) g 2 i I
H 100% -1 o
v D o 4 1 _
Ak 20mA7 ? -+ 0 ‘ Zuschaltung
i i Analogeingang
: * 10V '=100% Vorzeichenumkehr Siebung
| E‘ o1zl 20mA=100%
| op . °0p J Signaltyp Drahtbruch
i | P710(0) 80051 (1 < 2mA)
LA S R

Anql.oa\\w\p\.\‘\— XAy 4-S

Hc\{w-&zﬂ)c{vx* ‘{mw\ S5-95 K AA A
PP08= 20 ms

P3?01 = «
P R02=
pPre3 =

& 12 o

e O/o

1

(Oftse f)
( &qup) o_,‘_ilﬁ\o()o)

P06 <= 4

S He|g

POL/SOL' I PUN L/9°'I) ‘S/'IM abuebulebojeuy

Qe
5?)
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Z neig

6€'Di S19 9¢° 1) abuebulaseulg

e e e
1 1 2 3 1 4 @ | 7 I 8
Binareingange (1)
x1711
'
346:,‘ >} P24_S Anzeige der Klemmenzustdnde an 7-Segmentanzeige
: s o | | | | |Sloc.2”'“3|2‘2l2”
o S { l“ o P
p—"{ o020 >
Storumny j Fomult , - ]
Wy w T \" -
B Hrierw > E\‘} - ’ [TBoot0 ) } Fééé 02
- . = P g
exierny I
X4 w . 50 —>- ’ 3 {i‘} “vsv - Elnschalten / Stillsetzen (zum Blait “Kriechsollwert / Klemme 377)
(Brcke) } T b )
' . B0013
i
. P L — A 38 é'} 24V5v > Betriebstreigabe (zum Blatt *Steuerwort 17)
i iy ——
]
i
i é QWSV p [AES (siehe auch Blafl "Impulsgeberauswerntung”)
By
P
-2-

GENERATOR-SATZ T

/ MK ASCO

¥ L
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1 ] 2 A 3 | ] 6 | | 8
Bindreingange (2)
X163=
H Anzelge der Klemmenzustande
44 P24 S an 7-Segmentanzeige siehe
- Blockschalibild "Binareingange (1)"
.
|
i
. 1
45 '!, ’ §T§
1 1]
[} ’
]
1}
: XS |
H
!
i E-Stop
40 Sl Schalter "E-Stop*® 105 ausldsen
8 chalte! top a 2
4 5V B0o18 {Ruhekontakt, Offner) A4
4
|
# B0019 ~ . |
z;»;.q,kc, ;
— ; 1]
(4 €S- 10k i
a5 24V , 108 5
A o e, B0020 T'y <4— 24V
* I i
B0021 ! £S5
// ! — 0= E-Stop |
1 = kein E-St .
‘: ; E-Stop —_—
C— " 42 2av Taster "E-Stop” - 7 ausldsen zum Blatt .
+ra/ — $ sV B0022 {Ruhekontakt, Offner) L‘*f 7 $ Steuerwort 1
' i
1
! # B0023 P - i
L~
i i ﬂ i E-Stop
I N 43&\ 24V T:;;e"f-smﬁ rusck:Iet;en' 108 é\ riicksetzen
. ; taki, ; !
Ao & { B0024 ) (Arbeitskontakl, SchlieBer) IS
5V /
! !
! 1111' (80025 ) ‘ 1
|

€ neig

£°Ii S1q Ot'I) abuebuiaseulg

Gewsrabey -Set I
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PRe=0 .

R D " ., " 3 B A ,; .» R o o 2 i 6 N 1 7 - l 8
 Analogeingéinge (2) | MK QO / ‘Gencrcu[@l' S+ T Sco = 4065 = K047
{massebezogen) R e et T T T O T s e 4 -

(Strowspende #3204 )

i - ) Pr2=0% 7 [(Pra2a g P726 (1)
i SOC A = ()(J m v = ’/G V Normiening Offset \/ B O ) 8
. P721.F(100,0)P722 (0,00) P723 (0) Sl%b;;sﬂ(g;ls) .9‘0{4_
Analoger = 10V = 100% i ! :
Wahleingang2 1 1ms n 3
¢—_ o 0“/0 ——QO
i D‘*ICLAD e L Ok oLl L g e
100% | - .
I v I | ! Zuschaltung
Hardware- .’11 Vorzeichenumkehr Siebung Analogeingang
Glatiung K0016 i 23 o) ‘
PRS= Oms 7
e ————
Vol - . + (Arma V’L) :
L‘l"ﬁ%& JV\E\A ( "»\ 5T i/ AT P?_ss__ 4 l/
Normierung  Offsel o 8
P731.F(100,0) P732 (0,00) P733 (0) Sit;l;ze;t [(;ns) 1005
Analoger 10V = 100% —gﬁ
Wahleingang 3 1ms 3
- Lo L A o | | 4L == o 1ot
i [> — K D 1 * Yoo * - 4 T-m—q T
‘e. ! ‘ - ! Zuschallung
] Hardware- 0 Vorzeichenumkehr Siebung Analogeingang
i Giatiung P#33=4 P735= A0S
i
! o
WA\ usov=aov > ity =385 Ve 10 Yo

P?’&’i = M5 c%/O

= K049

-6 -

9 uelg

LL/OL' DI pun 6/8'1) abuebuiabojeuy



Generator-
Set 1

| 2 [ 3 | 4 | 5 | & | 7 [ o
Impulsgeberauswertung P/’q 0 = 2 ( //‘4 M}") ;l\Jmomalische P g D
er —_— ~ . mschal(yng
PAYL = 4 (#1t5V) e Var oy O

P43 s 2300 v~ N atbmelolang
pPiuy = 2 W berwcpole ¥ ¢

' P —_
; 14§ = C Pl
. Mehrfach- Aut.Umschaltung
> Drehzahlistwert
' Auswertung Mehifach- Drehzahlmessun K0040 vom Impulsgeber
: 9 mpulsg
X173 Geber-;x;nale Auswertung .
! : » P144F P145F - l(.fmnj e‘)(’/ff)‘Je ¢
. 200mA max. 144 =500 r024 Hots M s
Versorgung ——_O.—_‘__ﬁ_ P15 o
27 1 = "Stérung F048" ” “
Pulsgeber { =iyt —{m mit Stdrwert 1 > o
B comp Stérung Drehzahimessung
Spur 1 { 29 [> ——1 SEEE—— mit Pulsgeber
o X>Y —de —
! E 30 O P143.F P147.F
O Maximal- MeRzeit
S — | __|CcoMmP Drehzahl
pur 2 31 o X > Y Impulsgeberauswertung
ho R v » 80052 Pulsgeber gestort
. Nulmark { — L O+ comp 4_]1 - "Stdrung FO48"
LT ullmarke 33 D _ﬂ mit Stérwert 2
Heoiot 1] — x> ¥
v
.
[}
'
(] JR
. P142 P140 P141 P148.F
! Anpassung an  Pulsgeber  Pulsgeber  Pulsgeber- [ koo42 > Position LOW *)
' Pulsgeber- Typ Pulszahl  gberwachung
4 Versorgung EIN/AUS Positionserfassung K004 Position HIGH )
. 5V/ 15V
' (/1) K0044 Anzahl Nulimarken
Ricksetzen [
Positionszahler 139
(abhangig von .
Parameter P450)
(0 = Ruckselzen) X171 [}
M ) Wertebereich Position:
FF80 0000H bis 007F FFFFH
Freigabe Zahler 0] ~1 P450.F P451.F (= -8388608 bis +8388607 dez)
Riickselzen Hysterese

far Nullmarken

(1 = Freigabe) X163 Positionszahler  Positionszahler

P/(L{G =

cmoeame

Ll neig

~
Bunuamsnelsaqabsindwy

@)
Piye =71 ﬁ
Pty =0 [ Fuy uul'r/’&?/mcul') -17-

N




. il — ——— oy »
1 | 2 | 3 .l 4 5 | . | 7 T
HOCh|anqeber Anfangs- End- Anzeige des HLG-Zustands an r318 ;
Hochlaufzelt Racklaufzeit verrundung venundung - U JR—
. P311F P312.F P313.F P314F HLG-Einstellung 3 [s] | ‘ '15 ‘ l | | | | |
P636 (1) | o P307.F P308.F P309.F P310F .. HLG-Einstellung 2 |s] I
KI5 Nl ‘ , I A N N ]
: el . 0
P303.F P304.F P305.F ... HLG-Einstellung 1 [s} z
Hochlaufgeber- wirksame 0: Hochlautgeber-Freigabe g
einstellung Parameter 1: Hochlaufgeber-Stant -t
y X 3 2: Sollwert-Freigabe & /AUS1 Q
0 0 P303 - P306 3: Hochlaufgeber setzen 1]
0 1 P311-P314 4: Hochlaufgeber nachfihren 8’
1 4] P307 - P310 S: Hochlaufgeber umgehen
‘ — 7: Rucklauf =
P637.B (0) HLG-Einstelturig 2 15: Hochlaut
B - Hoch-/Rick- Verrundung
T laufzeit P632 (1)
Diese Umschaltung au HLG—EInMoIkm%? und 3 | auize K 01
hat Prioritat gegenuber Vorgabe der HLG-Ein- 02
stellung 3 durch die Hochfahrintégratorsteuerung Parameter - Auswah! K '0 3 slizve
. oliwerigrenze
HLG-Einstellung 3 :: 04 POF = 415 o/b /
von Hochfahrintegratorstauerung a'_ ﬂﬁ 315.2 Qt‘ -3 315.4 Zeitdifferenz [s] ¢
Hochlaugeber Start __, e = HLGzustand L Mirimurh
er Sta . " . N Kkl Hiv
vom S?euerwort 1 ' . R r316 ' g:llm:gg:nzao
Hochlaufgeber —‘—L 0% __Oo )
Eingang N Kotz > nist+ 4 { ko183 > »
BKoI }—z0 © | 2GS :
s 0 dolwert , [pesa_Jwe] Spannungsseltl werf
Ausgang) T ¢ i { ko190 > DK 190 '02m,,:, > Sesmmiieolfwert
P3O foos) bl - ¥=9  [Bozo7 ) PXS oF
Bemetngusiﬁnd (0,00,..10,00 8 028 Hochlauf : Boog‘e‘x’mg hinter
.o - - — r
1 oder . . n-ist-A @ ocau P : , _ 4 - hat angesprochen
Freigabe Soflwert o [ Bozog ) Ruckiaut 63401 =490
vomn Steuérwort 1 %19 qs - . *_ o .
. = J | rdfte negative
= [~ 1o10=00x L Hosaann [ PE8.02= §460 ° | TR0 > ERLGES
£ = 2l
Stifisetzen Elnschat- FaleF FaiE FaLF Zustandswort 2 m
verzdgerung \ HLG s‘et» Hochh;hr- HLG;~ P633 (0 [
Setzwert To N zenbel integrator Nach- @ 01 <1> 5 F - O /
KT - \K Stisetzen fihrung K oo 0LE (o)
~ 1=Betriebszu- 1 K 03 <1> Sollwertgrenze
P640.8 (0) stand 2 01 4 K Sa<is —
B | ~ '} Hochlautgeber setzen (y = Setzwert) K >
f -
Frelgabe Hochlaulgeber vom _, ViR -4—‘2 . <1> Bel P633.0x = 9 wirkt dle durch P632.0x
Steuerwort 1 (bel “0°-Signal: y=0) ausgewahite positive Grenze vorzeichen=
Auswahl - invertiert als negative Grenze
Hoﬂ;gl%enber Hochlaugeber umgehen H OLL\ QAXM } t\/ ]
- vom Blatt *Festsollwert®, -. 4 2 L s !
P841.8 (0) “Tippdoliwert”, ikﬂddih‘oﬂmh‘ S a____l x ‘?46 (@] 83(,.._( Fun € ‘0
C— . Betraép ¢ llmer félehﬂsj
P846.8 (1) | Freigabe der Umschaltung dés Hochfahrintegrators i ‘
8 st "" (S{-romk’xuzuu ) -16-
A - " -
<
- N . . . o - o d i 1 . w <
Generator- He el W+ ), )'QV{ PSOj = (e PS. KHALO st ab A«djduj or Sfrtiv Ce‘ju’az-« 5 ;
Set 1 L ‘m Mokerischen Betrs, s ¢
P30Y¥ = Yy i rre b neé.)./w L Up— o

P30S - 1xC

v GenerdF — Bobad- maf3 b éﬂnwlﬁm«q

OCNP&LN'-S/,S‘
P3cc, F= 345,
P30 F= 0o°%

amge heben wrrolyy | dulay



1

2

Drehzahlreqler = ‘gf’a”"“”?”f}‘u (;wcg:;w

P227.F (0,0)

0,0..

10,0 %)

P562.F(100,00)

I~e—¢"

X
P (V] ’

n-Reg. Kp(ist)
219
x

Leit-/Folgeantrieb von Steuerwort 2:
Bei Folgeantrieb I-Anteil nachtihren,

Freigabe Statlk n-Reg. Statik KP {0.00...199,99%) P550.F (3,0)
4 y so daB M(soll,n-Reg.)=M(soll,begr.) ist und
von Steuerwort 2 (O'O%_ﬁgggi?ﬁ |_" - Drehzahisoliwert = Drehzahlistwert (K0179)
dn{Statik) setzen
0% P225.F (3,0)
‘ -1 | xot7e (0,10 ... 200,00) P229.F
P630 (162) n-Reg.Kp2 X
e 1
P226.F (0,650, p__]
I-Ant. n-Reg. P53 F(T00.00 oD PZZ ¥-0Oms T R S (o_mno..J( (%,ooo;) of ° Schnefthalt
. N : R 0 : X n-Heg. In
(-199,99...0,00%) Glatt. n(soh {0.00 ... 100,00 %j (0,00 ... 100,00 %) =g
T‘l Adap.Punkt Adapt.Punkt 2
|P62:.F%170? 5 PRS = 1,2
. » ] 1026
Haupt-lstwert 0% POS3F nisollbegr) 0% 7 K-‘— —{Kote4 > Drehzahiregler
Ps21 {176) Soli-Ist-Differenz
rasnt 0
Schnefthat (0.1 ms) . n K0162 D I-Antell
Istwert vom Glatt. n(ist) ~ [n(soll. glatt) P622 174) Regeldifl.
Impulsgeber 0 ' nlist) P520 (165) / KO161 > P-Anteil
D 0040 | 1 4 Cod PB26F(167)] . P623 (179) K = :fﬁ K0148 >
Intsemr 19505 § ko167 K z Ko179 L{ KO160 » M(soll,n-Reg.)
- —*priE > —R{Ist, glatt)
Istwert — P ) Setzw. I-Ant. n-Reg.
T o 5'( K0168 ZbOC Sm5 [Ps31 (0) [[Ps02(0)
_w P208.F (0 ons F i
P609 (0] 1025 (.. 100"!,5; 080) I-Ant. n-Reg. Setz.
M : Y To [Ps95.810)
= ?83- F = l+ | 8 O%_-O‘Qb__“_J
UA i ’ I-Art. n-Reg. Halt | o
st P27 (178) P696.B (0) Relbungs- u. -
K lt K0169 B Tvégheits-

P609= 413

n(ist)

( P%OZ .F 30)
Gute

s

P628 (179)
K

')C F—{Kom)

P201 F S—i)
. 140
Resonanzlrequenz

n(ist,Fitter)

P204.F SO)
(0.
Gmo

F'203 F

Rosonanztrequenz

['Pe2g (177)
P

Anhalten |-Anteil wenn aG-Begrenzung,

Strombegrenzung, Momentenbegrenzung, __
Drehzahlbegrenzungsregler erreicht

Freigabe Drehzahlregler von —p.

ment- S
kompensation P223.F

Strem

Steuerwort 2 und von Ablaufsteuerung e

P222.F
g Ny

s K0166 '——13

Betrag Drehzahlistwert

Umschalt-
Drehzahl

PAEY =0
Pﬂe =0

P131=4A0¢ /0

Mk1500 @ 23115:-’::;;? Pi¥2 = © /0

Spannungs = Y

regler P4go = A6
Peyg = —166

19\6asjyezysiq 8l Beig

¥ Strom-

L«yw»g



OCNW}W“ .Sk)‘-? - /L

| M 4S00 @
1 | 2 | 3 | 4 | 5 | 6 | 7 ] 8 2
P648 = 9: bitweise Vorgabe der Steuerbits (P654 bis P675 sind wirksam) m— — — F T b
Steuerwort 1 PB48 <> 9: worlweise Vorgabe der Steuerbits (P654 bis P675 sind unwirksam) l '\5 '14 '13 '12 ln "0 |9 lei\a @
Klemme 37 und 38 sind i r wirksam. Sie werden mit Bit0 bzw. Bit3 logisch UND Gph. — a8, @ - N
mme sam. Sie werden it0 bzw. Bit3 logis: verkniipft 650 | I '7 '6 '5 '4 l3 P l1 |Bit0 ) ,
Einschallbefehl von EIN / AUS1 [Pe48.B (9) Steuerwort 1 o von S e e T
{vom Blatt "Krigchsaliwert Bit Nr.| Bedeutun K030 nzeige von Steuerwort 1 (r6!
/ Klemme37*) K 9 - an der 7-Segmentanzeige 5
Einschallbefehl von KRIECHEN >1 Bito 0=AUS1, Stillsetzen iber Hochlautgeber, dann impulssperre 2ur Ablaufsteuerung, g
(vom Blatt *Kriechsollwert") 1=EIN, Belriebsbedingung (flankengesteuert) I ?  zur Bremsensteuerung :) o
‘ ’ BO160
Einschaltbefeh! von TIPPEN Bit 1 0=AUS2. Impulssperre, Motor trudelt aus | » zur Ablaufsteusrung ~
(vom Blatt *Tippsoliwert’) 1=Belriebsbedingung n { BO161 ) =
| " 0=AUS3, Schnellhalt p ur Ablaufsteuerung,
l P661.8 (1) B2 1=Betriebsbedingung zur Bremsensteuerung
B
Bi 1=Freigabe, Impulslreigabe ) r Ablaufsteue
Betriebstreigabe (von KI.38) 13 O=Impulssperre = 2 rung "
(vom Blatt "Bindreingange 1°) P662.8 (1) ~ P)] ’4 v
’ B } Bit 4 1=Freigabe Hochlaufgeber H40% = \&fr Id’ [—» zum Blatt "Hochlaufgeber* V ere y
P655.8 (1) O=Hochlaufgeber auf 0 setzen
8 FooaBdl 1=HochlaufgeberStart é§1!’
B ; =HochlaufgeberStar o
P856.8 (1) Bits 0=Hochlaufgeber Halt » zum Blatt "Hochlaufgeber*
8 P664.B (1) o be S
. gBE E i =Freigabe Sollwert o
P657.8 (1) ‘ & | Bit6 0=Sollwert sperren ——% zum Blatt "Hochlaufgeber” ‘ ) ‘
ia . - L
A ALY Ko~ E-3TP Quithreitu : Ax omde . Fa Somer
A ESiop 8it7 0 =>1 Flanke Quittieren 340 DE ki 3¢ |——» zur Ablaufsteuerung — = 'A).a
- . i l
(vom Blatt "Bindreingdnge 2°) —" P668.8 (0) t 2 ‘S&—- .
P BT] ’ B8 |—» 8ts | 1=Tippen Bito |3 zum Blatt "Tippsoliwent® Ax uler ki Sk
B P669.8 (0) Guik.| exlem '
P659.B (1) B H 8it9 1=Tippen Bit1 +—» zum Blatt “Tippsollwernt* )
B &L .
P660.8 (1 ‘git 10 | 1=Fiihrung gefordert <1>
B B ' 0O=keine Fihrung gefordert
— P671.8 (1) Freigab. ; ‘
150ms 1=Freigabe positive Drehrichtung . f .
P665.B (0) )B Bit 1t 0=Positive Drehrichtung gesperrt ——» zum Blatt "Sollwertaufbereitung
[Pe72.B (1)
i 1=Freigabe negative Drehrichtung . P .
B H Bil 12 0=Negative Drehrichtung gesperrt | ——p zum Blatt "Sollwertaufbereitung
S B P673.B (0)
667.8 (0) iB —H Bit13 1=Motorpoti hoher |——5 zum Blatt
B L_ *Motorpotentiometer” P360.01 (Oms)
- P674.B (0) (0...10000ms)
. Impulsbitdner B |— Bit14 | 1=Motorpoti tiefer |3 zumBlatt |
<1> “Motorpotentiometer”
pr—— ‘ P675.8 (1) ——— - P e exteme Stérung 1
Im ersten PZD-Wort des von serielten B —H Bit15 =externe Stérung 1 (F021) l———" —'{ 1 = "St6rung F021° >

Schniltstellen empfangenen Telegramms
muB das Bit 10 gesetzl sein, damit die
ProzeRdaten als quiltig akzeptient werden
(vergl. USS, Profibus usw.).

1=keine exieme Storung

-33-




e | <+ e ey S g o

-

Mk 1500 / Caz'\,\er;OuM-r“ Set T

1 1 2

Meldungen

n(soll, glatt)

Unso PS0=13y _ (i)

Upisy PBII=4L3—>

1 4 | 5 T 6 [ 7 | 8
P388.F (3,0(1) . - (o)
Shtismies) RS P388 = 155 7y
i ow ’ .
b P39 = 28 /4
1 o T .
\/ B]L__O |_-|] % N usiandonon 1B § ‘
T Ausschal. pr—— Keine
verzégerung "—“b(—:ML) -
P389.F (1,00) /J Z,g Cl, a [ 7‘“ i 6
o > <

h2y9=Q U2eg0i- 40
I U2e§.C2= 1612

P373.F 100,(10)

n(ist)

nm
Ay

—

Brund luf G4
( )

n(ist)

P545:430 52N

Ana tcc\uw\&(k .5

(0,00...199,99%)

n(Vergl.Hyst.) n<n

min

BT84 )
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Bemessungs-Erreger-
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] 0c
K0281 EMK-Regler P-Anteil o % @ % “5
- ko282 > EMK-Regler I-Anteil 38 SBac
Sollwert Jl K0280 » EMK-Regler Ausgang
P111.F Freigabe + '
La EMK-Regler L
ug ... gemessene Ankerspannung P693.B (1 l
i : obere Feldstrom-
i5 ... gemessener Ankerstrom B P284.F P274F sollwerigrenze
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Feldstromregelung, Feldsteuersatz

Feldkennlinie
P263 (0) P120.F bis P139.F
Ko268 . *) bei diesen Parametern giit:
125 P73 Maschinenfluf3 100% entspricht dem Bemessungs-Erregerstrom des Motors (P102)
E } 1 o :
K0293 P 0?/ P03 K0290
<1> Bei "Stillstandsfeld" K0268
P255.F P256.F
r035°%)
Kp ;Tn
interner Feld P612 (266) | T ! P082:
stomistwert K s <b Stromregler-Feld K0263 Feldstromregler Soll-Ist-Differenz 0...Feldziindimpulse gesperrt
——-—-K0261 Feldstromregler P-Anteil 1...FeldzGndimpulse frei bei < 05.0
K0265 ) 2...Stillstandsleld bei >207.0
K0262 Feldstromregler I-Anteil 3...Feldziindimpulse immer freigegeben
r036°)
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5 { ko260 > Pog2
+ ’
Sollwert I-Anteil ag oder - Begrenzung erreicht
i i anhalten Y
P264.F P254 F
0=P-Anteil  0=1-Anteil
Feldstromsoliwert nullsetzen  nullsetzen P250.F — .
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% —0 |
e q K0252 K , > @
3
.
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K0271
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Verzégerungszeit

E K0304 l—AV

Netzspannung
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P112.F
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Rothmann
Strombegrenzungsregelung:

Im motorischen Betrieb wird die Ankerspannung auf Null Volt geregelt , aber nur so lange , wie die Stromgrenze
erreicht wird.( Kennlinie =f( Ia ))
Im Generatorischen Betrieb 
wird die Generatorspannung angehoben !! 
Der Ausgang dieser Schaltung
arbeitet auf die Spannungsregelung !!
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Dateiname:
Datum:
Gerat-Typ:
SW-Version:
Anwendername:
P.-Nr

P044
P044
P044
p044

Pér.jlgxt7

C:\Siemens\SIMOVIS\Projekte\Gerate\SIMOREG DC MASTER\MK1500GS1.dnl

21.12.1989

Uhrzeit:

SIMOREG DC MASTER

01.7

Konnektor->r043
Konnektor->r043
Konnektor->r043
Konnektor->r043

PO46
P046
P076
PO78
P078
P0O79
P082
P083
P083
P083
p083

Binektor->r045
Binektor->r045
I-Normierung
U-Normierung
U-Normierung
Impulslange

Betriebsart Feld

n-ist Auswahl
n-ist Auswahl
n-ist Auswahl
n-ist Auswahl

P086
P100
P100
P100
P100
P101
PlOL
P10l
P10l
P102
P102
P102
P102
P110
P110
PL110
P110
P111
P111
P111
P111

Inenn
Inenn
Inenn
Inenn
Unenn
Unenn
Unenn
Unenn
Inenn
Inenn
Inenn
Inenn

ZeitWiederanlauf
Anker
Anker
Anker
Anker
Anker
Anker
Anker
Anker
Erregung
Erregung
Erregung
Erregung
Ankerwiderstand
Ankerwiderstand
Ankerwiderstand
Ankerwiderstand
Ankerinduktivit.
Ankerinduktivit.
Ankerinduktivit.
Ankerinduktivit.

P112
P112
P112
P112
P140

Feldwiderstand
Feldwiderstand
Feldwiderstand
Feldwiderstand
Pulsgeber Typ

P143
P143
P143

Pulsgeber
Pulsgeber
Pulsgeber

n-max
n-max
n-max

P143
P147
P147
P147
P147
P1l48
P148
P148
P148
P150
P150
P150
P150
P151
P151
P151
P151
P152

Simovis

Pulsgeber
Mittelungszeit
Mittelungszeit
Mittelungszeit
Mittelungszeit

Pulsgebertberw.
Pulsgebertiiberw.
Pulsgeberiberw.
Pulsgeberiberw.

Alpha G
Alpha G (
Alpha G (
Alpha G (
Alpha W (Anker

(

(

(

(Anker

Alpha W
Alpha W
Alpha W

Netzsiebg (Anker)

n-max

001
002
003
004
001
002
001
001
002
000
000
001
002
003
004
000
001
002
003
004
001
002
003
004
001
002
003
004
001
002
003
004
001
002
003
004
001
002
003
004
000
001
002
003
004
001
002
003
004
001
002
003
004
001
002
003
004
001
002
003
004
001

11:05
Generator -

Indeif(tréxt Par.-Wert “1Set 1

40

17

148

9254

16

9160 )
Anker 20.0 = (-{2/1)
Anker 380 Vv ¢
Feld 380 v

Langimpulse u/

dauernd ein ¢
Fkt-Datensatz 1 frei verdrahtet l
Fkt-Datensatz 2 frei verdrahtet \ u' “ s
Fkt-Datensatz 3 frei verdrahtet AlJf
Fkt-Datensatz 4 frei verdrahtet

0.00 s Y4
Fkt-Datensatz 1 10.5 A
Fkt-Datensatz 2 10.5 A
Fkt-Datensatz 3 10.5 A
Fkt-Datensatz 4 10.5 A V/
Fkt-Datensatz 1 210 v . . /&( ‘hl
Fkt-Datensatz 2 210 Vv 71:{/9[&/"3 Oewrn oL
Fkt-Datensatz 3 210 VvV
Fkt-Datensatz 4 210 v v
Fkt-Datensatz 1 8.80 A z . QL
Fkt-Datensatz 2 8.80 A ' )
Fkt-Datensatz 3 8.80 A J ,”'N'r}d
Fkt-Datensatz 4 8.80 A
Fkt-Datensatz 1 21.800 Ohm
Fkt-Datensatz 2 21.800 Ohm
Fkt-Datensatz 3 21.800 Ohm
Fkt-Datensatz 4  21.800 Ohm /
Fkt-Datensatz 1 327.67
Fkt-Datensatz 2 327.67
Fkt-Datensatz 3 327.67
Fkt-Datensatz 4 327.67 v/
Fkt-Datensatz 1 33.5 Ohm
Fkt-Datensatz 2 33.5 Ohm
Fkt-Datensatz 3 33.5 Ohm
Fkt-Datensatz 4 33.5 Ohm b/

ImpspO0+Impsp90
Fkt-Datensatz 1 2700.0 min *
Fkt-Datensatz 2 2700.0 min
Fkt-Datensatz 3 2700.0 min * .
Fkt-Datensatz 4 2700.0 min * Nmax 27’0'0 oA
Fkt-Datensatz 1 2 ms
Fkt-Datensatz 2 2 ms
Fkt-Datensatz 3 2 ms
Fkt-Datensatz 4 2 ms
Fkt-Datensatz 1 ausgeschaltet
Fkt-Datensatz 2 ausgeschaltet
Fkt-Datensatz 3 ausgeschaltet
Fkt-Datensatz 4 ausgeschaltet v
Fkt-Datensatz 1 5 °
Fkt-Datensatz 2 5 °
Fkt-Datensatz 3 5 °
Fkt-Datensatz 4 5 ° J
Fkt-Datensatz 1 130 °
Fkt-Datensatz 2 130 °
Fkt-Datensatz 3 130 °
Fkt-Datensatz 4 130 °
Fkt-Datensatz 1 5
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P155
P155
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Ple6l
P169
P169%
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Ia-Regl.Vorsteu.
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Ia-Regl.Vorsteu.
Kp I {(Anker)

Kp I (Anker)
Kp I (Anker)
Kp I ({(Anker)

Anzahl AlphaWImp
Anzahl AlphaWImp
Anzahl AlphaWImp
Anzahl AlphaWImp
Mom-/Strombegr.
Mom-/Strombegr.
Mom-/Strombegr.
Mom~/Strombegr.
Stromgrenze MII
Stromgrenze MII
Stromgrenze MII
Stromgrenze MII
pos. Momentengrl
pos. Momentengrl
pos. Momentengrl
pos. Momentengrl
neg. Momentengrl
neg. Momentengrl
neg. Momentengrl
neg. Momentengrl
n-Reg Siebz.nist
n-Reg Siebz.nist
n-Reg Siebz.nist
n-Reg Siebz.nist
nReg Kp

nReg Kp

nReg Kp

nReg Kp

nReg Tn

nReg Tn

nReg Tn

nReg Tn
Netzsiebg (Feld)
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HLG T-Hochl.
HLG T-Hochl.
HLG T-Hochl.
HLG T-Hochl.
HLG T-Ruckl.
HLG T-Ruckl.
HLG T-Ruckl.
HLG T-Ruckl.
HLG Anf-Verrun 1
HLG Anf-Verrun 1
HLG Anf-Verrun 1
HLG Anf-Verrun 1
Verzog. Sw-Freig
Verzdg. Sw-Freig
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001
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P319 Verzdg. Sw-Freig 003 Fkt-Datensatz 3 0.50 s

P319 Verzog. Sw-Freig 004 Fkt-Datensatz 4 0.50 s v/

P370 Schwelle n-min 001 Fkt-Datensatz 1 5.00 #

P370 Schwelle n-min 002 Fkt-Datensatz 2 5.00 %

P370 Schwelle n-min 003 Fkt-Datensatz 3 5.00 =

P370 Schwelle n-min 004 Fkt-Datensatz 4 5.00 & _

P373 Schwelle n-x1 Md 001 Fkt-Datensatz 1 4.00 %

P373 Schwelle n-x1 Md 002 Fkt-Datensatz 2 4.00 %

P373 Schwelle n-x1 Md 003 Fkt-Datensatz 3 4.00 %

P373 Schwelle n-x1 Md 004 Fkt-Datensatz 4 4.00 %/

P374 Hyst n<n-xl-Meld 001 Fkt-Datensatz 1 1.00 =

P374 Hyst n<n-xl-Meld 002 Fkt-Datensatz 2 1.00 3

P374 Hyst n<n-xl1-Meld 003 Fkt-Datensatz 3 1.00 %

P374 Hyst n<n-xl-Meld 004 Fkt-Datensatz 4 1.00 2

P375 Verz.n<n-x1-Meld 001 Fkt-Datensatz 1 0.1 s

P375 Verz.n<n-xl1-Meld 002 Fkt-Datensatz 2 0.1 s

P375 Verz.n<n-xl-Meld 003 Fkt-Datensatz 3 0.1 s

P375 Verz.n<n-xl1l-Meld 004 Fkt-Datensatz 4 0.1 s V

P380 pos. n-max 001 Fkt-Datensatz 1 125.0 #

P380 pos. n-max 002 Fkt-Datensatz 2 125.0 %

P380 pos. n-max 003 Fkt-Datensatz 3 125.0 %

P380 pos. n-max 004 Fkt-Datensatz 4 125.0 % ¢

P381 neg. n-max 001 Fkt-Datensatz 1 -125.0 %

P381 neg. n-max 002 Fkt-Datensatz 2 -125.0 #

P381 neg. n-max 003 Fkt-Datensatz 3 -125.0 =

P381 neg. n-max 004 Fkt-Datensatz 4 -125.0 * 4

P388 SchwelleSoll-Ist 001 Fkt-Datensatz 1 12.50 #

P388 SchwelleSoll-Ist 002 Fkt-Datensatz 2 12.50 =

P388 SchwelleSoll-Ist 003 Fkt-Datensatz 3 12.50 =

P388 SchwelleSoll-Ist 004 Fkt-Datensatz 4 12.50 = v

P389 HysteresSoll-Ist 001 Fkt-Datensatz 1 2.50 2

P389 HysteresSoll-Ist 002 Fkt-Datensatz 2 2.50 %

P389 HysteresSoll-Ist 003 Fkt-Datensatz 3 2.50 %

P389 HysteresSoll-Ist 004 Fkt-Datensatz 4 2.50 = b/

P390 Verzog. Soll-Ist 001 Fkt-Datensatz 1 1.0 s

P350 Verzodog. Soll-Ist 002 Fkt-Datensatz 2 1.0 s

P3%0 Verzog. Soll-Ist 003 Fkt-Datensatz 3 1.0 s

P390 Verzog. Soll-Ist 004 Fkt-Datensatz 4 1.0 s /

P401 Festsollwert 1 001 Fkt-Datensatz 1 88.00 %

P401 Festsollwert 1 002 Fkt-Datensatz 2 88.00 =

P401 Festsollwert 1 003 Fkt-Datensatz 3 88.00 %

P401 Festsollwert 1 004 Fkt-Datensatz 4 88.00 % —_

P402 Festsollwert 2 001 Fkt-Datensatz 1 52.00 % K_\(l VVYy}v/L
P402 Festsollwert 2 002 Fkt-Datensatz 2 52.00 # A
P402 Festsollwert 2 003 Fkt-Datensatz 3  52.00 % \\NW\L\
P402 Festsollwert 2 004 Fkt-Datensatz 4 52.00 % i A ,
P403 Festsollwert 3 001 Fkt-Datensatz 1  25.00 sk L
P403 Festsollwert 3 002 Fkt-Datensatz 2 25.00 = . -
P403 Festsollwert 3 003 Fkt-Datensatz 3  25.00 * He buebe L
P403 Festsollwert 3 004 Fkt-Datensatz 4 25.00 =

P592 Q.Istw.n<nxlMeld 000 9214

P593 Q.Istw.n<nminMel 000 170

P609 Q.Istw.n-Regler 000 19 %4

P611 Q.Soll.If-Regler 001 9211

P634 Q.Sollw.v.Begr. 002 9160 V

P662 Q. HLG-Freigabe 001 BiCo-Datensatz 1 104

P65 Q.1 Quittieren 001 BiCo-Datensatz 1 169 v

P666 Q.2 Quittieren 001 BiCo-Datensatz 1 10 v

P702 Hsoll Offset 000 0.12 #

P703 Hsoll Steuerwort 000 Betrag

P705 Hsoll Siebzeit 000 20 ms 4

P731 AEll Normierung 001 Fkt-Datensatz 1 118.0 =

P731 AEll Normierung 002 Fkt-Datensatz 2 118.0 #

P731 AEll Normierung 003 Fkt-Datensatz 3 118.0 =

P731 AEll Normierung 004 Fkt-Datensatz 4 118.0 #= ./

P733 AEll Steuerwort 000 Betrag ¢

P735 AEll Siebzeit 000 10 ms

P750 AAl4 KonnAuswahl 000 17 v

P755 AAl6 KonnAuswahl 000 167
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P771
p772
p773
P820
pP825
P825
P325
P826
P3826
P826
P826
826
P3826
U100
U160
Ul8s
Ul86
U187
Ulss
U240
U240
U241
U242
U242
U243
U248
U248
uzgl
U282
U282
U282
U282
U282
U282
U282
U282
U282
U283
U283
U283
U283
U283
U283
U283
U320
U320
) U321
U321
U350
U351
U351
U380
U440
U441
U442
U444
U480
U484
U500
U960
U960
US60
US60
U960
UsS60
Uee0
U960
Use0
U%60

Simovis

BA46 Quellbinekt
BA48 Quellbinekt
BA50 Quellbinekt
Stor-Ausblendung
Korr. I Feld ist
Korr. I—Feld:ist
Korr. I Feld ist
Korr. der NDGs
Korr. der NDGs
Korr. der NDGs
Korr. der NDGs
Korr. der NDGs
Korr. der NDGs
Eingang fiur F023
Betr+sieblK Eing
GrwMeldl K Eing
GrwMeldl Grenze
GrwMeldl S-Zeit
GrwMeldl Hyster.
Anal.UmschlK Ein
Anal.UmschlK Ein
Anal.UmschlB Ein
Anal.Umsch2K Ein
Anal.Umsch2K Ein
Anal.Umsch2B Ein
Anal.Umsch5K Ein
Anal.Umsch5K Ein
Kennliniel K Ein

Kennl.1l: X-Werte
Kennl.l: X-Werte
Kennl.l: X-Werte
Kennl.1l: X-Werte
Kennl.1l: X-Werte
Kennl.1l: X-Werte
Kennl.l: X-Werte
Kennl.1l: X-Werte
Kennl.l: X-Werte
Kennl.1l: Y-Werte
Kennl.1l: Y-Werte
Kennl.1l: Y-Werte
Kennl.l: Y-Werte
Kennl.1l: Y-Werte
Kennl.l: Y-Werte
Kennl.l: Y-Werte

UNDl B Eingang
UNDl B Eingang
UND2 B Eingang
UNDZ B_Eingang
ODER1 B Eingang
ODERZ2 B Eingang
ODER2 B Eingang
INV1 B_Eingang
TIMER]1 B Eingang
TIMERL Zeit
TIMER]1 Mode
TIMERZ Zeit
TeReg K Istwert
TeReg K Sollwert
TeReg B Freigabe
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolgeil

000
000
000
007
001
002
003
001
002
003
004
005
006
000
000
001
000
000
000
001
002
000
001
002
000
001
002
000
001
002
003
005
006
007
008
009
010
001
002
006
007
008
009
010
001
002
001
002
001
001
002
000
000
000
000
000
001
001
000
001
002
003
004
005
006
007
008
009
010

Verstarkung 1
Verstarkung 3
Verstarkung 9

Phase
Phase
Phase
Phase
Phase
Phase

K Eingang A

Signal
Signal

Signal
Signal

Signal
Signal

-4/

Uu-v

Uu-
v_
V-
W_
w_

<cacss=s

7 -

120 =~
107 o

9380 -

42 p/ ia;LO
19303

19303

19301

-23

21

-24

25

25

-25

9450

9229 V

9229 V

98.00 = ./

2500 ms V4

0.50 %

401 ¢ v

402 v

9350

403 v

9210 ~

9580

40 v

167V

17

-100.00 %

-95.00 %
-90.00 %
90.00 %
95.00 %
100.00 %
110.00 =
110.00 =
110.00 =
100.00 =
50.00 #
-50.00 %
-100.00
-105.00
-105.00
-105.00
9381
9580
104 v

18

14 V

20 VvV
9350 V
9160
9351 J
1.000 s

SO O o0 oo

- xl(,(rmev\vb Awg '

Ausschaltverzog. J

0.500 s
17

104
freieKennlinie 1
Betrag+Siebung 1
UND-Gatter 1
UND-Gatter 2
Anal.Umschalt. 1
Zeitglied 1
Anal.Umschalt. 2
Zeitglied 2
ODER-Gatter 1
ODER-Gatter 2

134 E'nu«-\‘<b\“/
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Us60
Usel
Uuseo
Useo
Ug60
usgeo
Uuseo
Uuseon
Us60
useo
ugeo
Used
Uucel
Use0
useo
U960
Use0
useo
useo
useo
useo
Uuseo
useo
U960
Useo0
Uuseo
U960
useo
Useo
U960
U960
Us60
Uge0
Ug60
ugeo
Useo
Uuce0
ucee0
U960
Uge0
Us60
Uuseon
Useo
Use0
Useon
useo
Uceo
Use0
Use0
useon
Uce0
U960
Us60
Uce60
U960
U960
U960
U960
U960
Useo
U960
ug60
U960
U960
useo
Useo
Use0
useo
Useo

imovis

Rechenfolge 1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge_l
Rechenfolge_l
Rechenfolge_l
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge—l
Rechenfolgeil
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge-l
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1

011
012
013
014
015
0l6
017
018
019
020
021
022
023
024
025
026
027
028
029
030
031
032
033
034
035
036
037
038
039
040
041
042
043
044
045
046
047
048
049
050
051
052
053
054
055
056
057
058
059
060
061
062
063
064
065
066
067
0es
069
070
071
072
073
074
075
076
077
078
079

UND-Gatter 4
Zeitglied 8
Anal.Umschalt. 4
UND-Gatter 3
Zeitglied 9
Anal.Umschalt. 3
Anal .Umschalt. 5
Stérungsaus.F023
Storungsaus.F024
Storungsaus.F033
Stoérungsaus.F034
Warnungsaus.A023
Warnungsaus.A024
Warnungsaus.A033
Warnungsaus .A034
Konn>BinWandlerl
Konn>BinWandler?2
Konn>BinWandler3
Bin>KonnWandlerl
Bin>KonnWandler?2
Bin>KonnWandler3
Addierer/Subtr.1
Addierer/Subtr.
Addierer/Subtr.
Addierer/Subtr.
Addierer/Subtr.
Addierer/Subtr.
Addierer/Subtr.
Addierer/Subtr.
Addierer/Subtr.9
Addierer/Subt.10
Addierer/Subt.11
Addierer/Subt.12
Vorz.Invertier.1
Vorz.Invertier.
Vorz.Invertier.
Vorz.Invertier.
S-Vorz.Invert.
S-Vorz.Invert.
Dividierer 1
Dividierer 2
Dividierer 3
Multiplizierer
Multiplizierer
Multiplizierer
Multiplizierer
Multipl/Divid.
Multipl/Divid.
Multipl/Divid.
Betrag+Siebung
Betrag+Siebung
Betrag+Siebung
Begrenzer 1
Begrenzer 2
Begrenzer 3
GrwMel+Siebung 1
GrwMel+Siebung 2
GrwMel+Siebung 3
Grenzwertmelder4
Grenzwertmelder5
Grenzwertmelder6
Grenzwertmelder?
Grenzwertmelders8
Grenzwertmelder9
Grenzwertmeld. 10
Maximumauswahl
Minimumauswahl
Nachf./Speicherl
Nachf./Speicher2

N =W DD J W
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U960
Us60
Uee60
useo
U960
useo
Useo
Uuseo
Use0
Jseo
Usge0
U960
Ug60
Use0
UseQ
u9e0
Ugéeo0
Useo
Use0
U960
U960
U961
Ugel
Usel
Uc%ol
Uucel
U6l
U961l
U961l
Ugel
Ugel
U%el
Uvel
Ugel
Uusel
U%el
U%e1l
Ud%e61l
Usel
U961
Uoel
U961l
usel
Ugel
ugel
Usel
ugel
U961l
U961l
Usgel
U961
Usel
US61
Udel
Ugel
ugel
Uoel
Usel
usel
Ugel
U961
Ug6l
Ugel
ugel
ugel
ugel
Ugel
Usel
Usel

imovis

Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolgeil
Rechenfolge 1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolgeil
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolgeil
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 2
Rechenfolge:Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Recchenfolge 2
Rechenfolge:Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge:2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge:2
Rechenfolge 2
Rechenfolge:Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge:Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge:Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge:2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge:Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge:Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge:Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge:2

080
081
082
083
084
085
086
087
088
089
090
091
092
093
094
095
096
097
098
099
100
001
002
003
004
005
006
007
008
009
010
011
012
013
014
015
016
017
018
019
020
021
022
023
024
025
026
027
028
029
030
031
032
033
034
035
036
037
038
039
040
041
042
043
044
045
046
047
048
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Anal. Speich
Anal. Speich
Anal .Umschal
Anal.Umschal
Anal .Umschal
Anal.Umschal

Anal.Umschalt.1l

Integrator 1
Integrator 2
Integrator 3

Differenzierer

er
er
t.
t.
t.
t.

Differenzierer

Differenzier
freieKennlin
freieKennlin
Totbereich 1
Totbereich 2
Totbereich 3

er
ie
ie

1
2
6
7
8
9
0

W WwN

Scollwertscherung
Einfachhochlaufg
Technologieregl.

n>v/v>n Rechner

Decoder/Demult.1l
Decoder/Demult.?2

UND-Gatter 5
UND-Gatter 6
UND-Gatter 7
UND-Gatter 8
UND-Gatter ¢S
UND-Gatter 1
UND-Gatter 1
UND-Gatter 1
UND-Gatter 1
UND-Gatter 1
UND-Gatter 1
UND-Gatter 1
UND-Gatter 1
UND-Gatter 1
UND-Gatter 1
UND-Gatter 2
UND-Gatter 2
UND-Gatter 2
UND-Gatter 2
UND-Gatter 2
UND-Gatter 2
UND-Gatter 2
UND-Gatter 2
UND-Gatter 2
ODER-Gatter
ODER~Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER~Gatter
ODER-Gatter
XOR-Gatter 1
XOR-Gatter 2
XOR-Gatter 3

0
1
2
3
4
5
6
7
8
9
0
1
2
3
4
5
6
7
8
3

WO O -1 OV U >

10
11
12
13
14
15
1o
17
18
19
20
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U961l
Us6l
Usel
U6l
Ugel
Uoe6l
U961l
Ugel
Ugel
U961l
US61
usel
Usge6l
U%61l
Ucel
U6l
Ugel
Usel
Uugel
Uoel
usel
Usel
Usel
Ugeol
Uusel
Usel
Ugel
U961l
U961
U961l
Ug61l
U%61
Ucel
Ugel
Ugel
U961
Uugel
Usel
UsS61l
Ugel
ugel
ugel
U961l
USel
Usel
ugel
Use6l
Usel
Usel
Usgel
U961
U961l

Rechenfolge 2
Rechenfolge:Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge_Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge_Z
Rechenfolge_2
Rechenfclge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge_Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge—Z
Rechenfolge—Z
Rechenfolge 2
Rechenfeolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge—2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge:2
Rechenfolge 2
Rechenfolge_Z
Rechenfolge:Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge_Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge_Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge_Z
Rechenfolge:2
Rechenfolge 2
Rechenfolge_Z
Rechenfolge:2
Rechenfolge 2
Rechenfolge_Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge‘Z
Rechenfolge_Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge:Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2

049
050
051
052
053
054
055
056
057
058
059
060
061
062
063
064
065
066
067
068
069
070
071
072
073
074
075
076
0717
078
079
080
081
082
083
084
085
086
087
088
089
090
091
092
093
094
095
096
097
098
099
100

XOR-Gatter 4
Inverter 1

Inverter
Inverter
Inverter
Inverter
Inverter
Inverter
Inverter
Inverter 9

Inverter 10

Inverter 11

Inverter 12

Inverter 13

Inverter 14

Inverter 15

Inverter 16

NAND-Gatter
NAND-Gatter
NAND-Gatter
NAND-Gatter
NAND-Gatter
NAND-Gatter
NAND-Gatter
NAND-Gatter
NAND-Gatter
NAND-Gatter
NAND-Gatter
NAND-Gatter
RS-Flip-Flop
RS-Flip-Flop
RS-Flip-Flop
RS-Flip-Flop
RS-Flip-Flop
RS-Flip-Flop
RS-Flip-Flop
RS-Flip-Flop
RS-Flip-Flop
RS-Flip-Flop
RS-Flip-Flop
RS-Flip-Flop

@ IO LW

P O30 s wh

Oow-Jouds WNhEFEDNDRE O

R5-Flip-Flop

RS-Flip-Flop
D-Flip-Flop 1
D-Flip-Flop 2
D-Flip-Flop 3
D-Flip-Flop 4
Zeitglied 3

Zeitglied
Zeitglied
Zeitglied
Zeitglied

~ O\ U1 o
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Dokumentation der Regelung :

MK1500 / 129 242 00

Ward - Leonard — Satz mit ( with )

Simoreg 6 RA70

- Generator — Satz 2 / Generator- Set 2
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MK1500 : Regelung : Ward- Leonard-Satz mit 6 RA70

Externe Steuerung
L1-L3 Sollwert (S5-95 U)

oot i §

X171:34 3637 38 3935 X163:4041424344 45 KI1.36: Quittextern X174:4 5
M M KI. 37 : Einschalten
K1.38 : Reglerfreigabe
K1.40 : Anwahl Hubwerk
Kl1.41 : Anwahl schnell
X 164 Generatorsatz 2 K1.42 : Anwahl : Einziehwerk
K1.43 : Anwahl : Maxi-Lift

:b 8 (Javom Shunt: 500 A=60mV=10V)
9

:t 10 ( Ankerspannung 6 RA 70 / 60 A . IQ-Gel‘ﬁt

11(Ua:450V=10V)

Speisung des Generatorfeldes tiber die Anker- Klemmen 1C-1D
Feldanschluss 3C-3D : Speisung : Feld Hubmotor

Bei Generatorsatz 2 : Feldstromsollwertvorgabe mit
interner Steuerung fiir die Minireg : Maxi-Lift / Einziehwerk

1C 1D 3C 3D X171: 46 48 50 52 X164:18 19 20 21

Varis ¢ ¢ 1 I
A vV Vv Minireg : Maxi.Lift Einziehwerk
Feld : Hubmotor N>No Stor. KI'37 nur Generatorsatz 2
Generator-satz 2: N>No(HW),N>No(E), K1.37 ,N>No Maxi , Storung : XR109-110

Feldumschaltung/

Selbstmord-

Schaltung mit

Parallelwiderstand

Feld : Generator , Varis= Varistorschutzbeschaltung
: Generator : Hilfsreihenschlusswicklung abgeklemmt !!
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Steuerwort 1

P648 = 9: bitwelse Vorgabe der Steuerbits (P654 bis P675 sind wirksam)
P648 <> 9: wortweise Vorgabe der Sleuerbils (P654 bis P675 sind unwirksam)

T F el FrE b

Klemme 37 und 38 sind immer witksam. Sie werden mit BitO bzw. Bit3 logisch UND verknipfl. 650 l_—" l7"__‘l6 |5_' 4 l's_' F Dﬂito
Einschallbefehl von EIN / AUS1 P648.8 (9) | Steuerwort 1 U I B YR
(vom Blatt "Kriechsollwert K Bit Nr.| Bedeutung K0030 Anzelge von Steuerwort 1 (r650)
/ Klemme37*) an der 7-Segmentanzeige
Einschallbefshl von KRIECHEN —p{>4 Bito | 0=AUSY, Stillsetzen iiber Hochlaulgeber, dann Impulssperre 2ur Ablaulsteuerung,
(vom Blatt *Kriechsollwert") N 1=EIN, Betriebsbedingung (flankengesteuert) l > 2w Bremsensteusrung
E { BO160 )
Einschaltbefehl von TIPPEN 0=AUS2, Impulssperre, Motor trudelt aus
e B alert 'W Bit 1 1=Betriebsbedingung -———% zur Ablaufsteuerung n .
i 0=AUS3, Schnelthall | p 2Ur Ablaufsteuerung,
| P661.8 (1) Bit2 1=Betriebsbedingung zur Bremsensteuerung
B —_j ,
1=Freigabe, Impulsireigabe » Ablaufst
Betriebslreigabe (von KI.38) & Bit3 O=Impulissperre zur Ablausteuerung
(vom Blatt "Binareingange 1*) A0 ~ . . -
’ Bit 4 1=Freigabe Hochlsufgeber B10Y = -ﬁr’e&’ R ‘" V J ‘9
[ P655.8 (1) ‘ ' O=Hochiaulgeber auf 0 setzen zum Blatt “Hochlaulgeber er 029""‘"9
B “
4 1=HochlauigeberStart . .
P856.8 (1) )8 | 'l Bit5 | g-Hochlaufgeber Halt —® zum Blatt "Hochlaulgeber
8 Fese B 1=Freigabe Sol)
i =Freigabe Sollwert o
Ep557_8 0 - & H B »—;1 Bite | et sperron ———# zum Blatt "Hochlaufgeber” '
8 . e E-8 aut Qu /'/-wku cAx oude
' £Stop Bit7 0 =>1 Flanke Quittieren yo DE Kl _ " |——» zur Ablaufsteuerung ———
(vom Blatt "Binareingange 2°) —™___| P668.8 (0) = .
P658.8 (1) ' ] —» Bits 1=Tippen Bit0 | zum Blatt *Tippsoliwert* AXx uder
i 1 Fe6380)] Bu il
P659.B (1) | B Bit 9 1=Tippen Bitt ——p zum Blatl "Tippsollwert*
B & :
l P660.B (1) ] : 1=Flhrung gefordert <i>
PEBSD.B (v ‘ Bit 10 0O=keine Filhrung geforden
: — EPS”B“) 1=Freigabe positive Drehricht
150ms ’ =Frelgabe positive Drehrichtung . . .
P6es.B 0 — 8 ¥ sit11 0=Posilive Drehrichtung gespert | ——» zum Biatt "Soliwertaufbersitung
o - n [Eemam 1=Freigab ive Drehrich!
X =Freigabe negative Drehrichtung 5ol .
P688.8 (0} T >1 B | Bit12 0-Negative Drehrichtung gesperrt L zum Blatt "Sollwertaufbereitung
P673.B (0)
P667.8 (0)
LE £ - | Pj B = }—a Bit 13 1=Motorpoti hdher ’ fa’t;‘lfr:gteﬂﬁome'e" 73 Gglgc;o(c%ss))
[Pe74.B10)
Impulsbildner B —» Bit14 | 1=Motorpoli tiefer |l——» zum Blatt I
<1> " “Motorpotentiometer”
Hinwel P675.8 (1) exteme Stdrung 1
inwels: - - . O=externe Stdrung 1 (F021)
Im ersten PZD-Wort des von seriellen EB —HN Bit15 - l.___.l L_.{ 1 = "Stérung FO21* >
Schnittstelien emplarigenen Telegramms 1=keine extemne Stbrung 9

muf das Bit 10 geselzt sein, damit die
ProzefRdaten als %ﬂltig akzeptiert werden
(vergl. USS, Profibus usw.).
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Steuerwort 2

P649 = 9: bitweise Vorgabe der Steuerbits (P676 bis P691 sind wirksam)
PB49 <> 9: wortweise Vorgabe der Steuerbits (P676 bis P691 sind unwirksam)

1651

Gewmwvatr-Se b I

ﬁ l;T'30 ':9128 '_2—7_'26 '25 lBi124

i
Steuerwort 2

1u°~uanaxs € Nelg

P649.B (9) lza l22 '21 |20 l l ' l 4
. 19 j18 §i17 gBit1
; K Bit Nr.| Bedeutung - l l ML e
P676.8 (0) | = 5 Anzeige von Steuerwort 2 (1651)
‘(,L . L(r Z B & Bit 16 Anwah! Funktionsdatensatz Bit 0 ’PO ram Savef |—»  zum Blatt "Datensatze® an der 7-Segmenlanzeige
P677.8 (0) - ]
kL . 43 ‘ Bit 17 Anwah! Funktionsdatensatz Bit 1 Param mh.’ZL—) zum Blatt “Datensatze® ‘ Al L(}Y ' ]
HAnwahl : Funbhows ol jeuso ¥ 2,
Bit 18 Reserve U 3
Bit 19 Reserve . :
ubtr W. 4 .
P680.8 (0) 2/ 4‘5 .
B Bit 20 Anwahl Festsollwert 0 ——> zum Blatt "Festsollwert"®
P61 (0) eS(!t\"/‘-z 1 ' Heua h(/f/’/( 7
B Bit 21 Anwahl Festsoliwert 1 ——>  zum Blatt *Festsollwert®
2 W (
Bit 22 Reserve & e ¥ [' k[ : 44 )
. n AN .
> Haxi - L)) '
Bit 23 Reserve L' : [ht “3 )
GEXY 1=Freigabe Statik Drehzahiregl > (0...10000ms) che R —
Bit 24 =Freigabe Sta rehzahliregler . .
8 0=Statik Drehzahlregler gesperrt zum Blatt *Drehzahlregler ; :
P685.B (1) externe Stérung 2 51‘ 6
iB Bit 25 3:;:::%:‘:.7&:?3:2:::3:“ ——> zum Blatt "Drehzahiregler* l,___.l 1 = *Stérung F022" > iene
P686.B (1) - - .
B Bit 26 0=Externe Stérung 2 (F022) E é
e 1=keine Extemme Stdrung 2 Pger:.oa (©om s)) - !
: s ————
EB Bit 27 O=Leitantrieb (Drehzahiregelung) L—» -ﬂ‘j’;‘,,?;i?enbeg,enwng- und (
1=Folgeantrieb (Momentenregelung) “Drehzahlregler” ;
P68B.B (1) externe Warnung 1
i 0=Externe Warnung 1 (A021) | ' '{ _ . >
B Bit 28 1=keine Extarne Warnung 1 1 = "Warnung A021
P689.8 (1)
B Bit 29 0=Externe Warnung 2 (A022)
1=keine Exteme Wamung 2 P360.04 (Oms)
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P078 U-Normierung 002 Feld
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Netzsiebg (Anker)
Netzsiebg (Anker)
Netzsiebg (Anker)
Netzsiebg (Anker)
Ia-Regl.Vorsteu.
Ta-Regl.Vorsteu.
Ia-Regl.Vorsteu.
Ia-Regl.Vorsteu.

Kp I (Anker)
Kp I (Anker)
Kp I (Anker)
Kp'I {Anker)

Anzahl AlphaWImp
Anzahl AlphaWImp
Anzahl AlphaWImp
Anzahl AlphaWImp
Mom~-/Strombegr.
Mom-/Strombegr.
Mom-/Strombegr.
Mom-/Strombegr.
Stromgrenze MII
Stromgrenze MII
Stromgrenze MIT
Stromgrenze MII
pos. Momentengrl
pos. Momentengrl
pos. Momentengrl
pos. Momentengrl
neg. Momentengrl
neg. Momentengrl
neg. Momentengrl
neg. Momentengrl
n-Reg Siebz.nist
n-Reqg Siebz.nist
n-Reg Siebz.nist
n-Reg Siebz.nist
nReg Kp

nReg Kp

nReg Kp
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nReg Tn

nReg Tn

nReg Tn

nReg Tn
Netzsiebg (Feld)
Netzsiebg (Feld)
Netzsiebg(Feld)
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HLG T-Hochl.l
HLG T-Hochl.
HLG T-Hochl.
HLG T-Hochl.
HLG T-Ruckl.
HLG T-Ruckl.
HLG T-Rickl.
HLG T-Ruckl.l1l
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P319
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P319
P370
P370
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pP373
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P380
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P388
pP388
pP388
pP389
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p402
P402
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P403
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P405
P405
P405
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P406
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P407
P407
P407
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P410
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Simovis

Verzog. Sw-Freig
Verzog. Sw-Freig
Verzdg. Sw-Freig

Schwelle n-min
Schwelle n-min
Schwelle n-min
Schwelle n-min
Schwelle n-x1 Md
Schwelle n-x1 Md
Schwelle n-x1 Md
Schwelle n-x1 Md
Hyst n<n-x1-Meld
Hyst n<n-xl-Meld
Hyst n<n-xl1-Meld
Hyst n<n-x1-Meld
Verz.n<n-x1-Meld
Verz.n<n-x1-Meld
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pos. n-max

pos. n-max

pos. n-max

pos. n-max

neg. n-max

neg. n-max

neg. n-max

neg. n-max
SchwelleSoll-Ist
SchwelleSoll-Ist
SchwelleSoll-Ist
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HysteresSoll-Ist
HysteresSoll-Ist
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Verzodg. Soll-Ist
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P583
Pc09
Poll
P634
PE62
P665
PE6G6
Pe76
Pe77
P703
P705
P724
P731
P731
P731
P731
P732
P735
P750
P755
P760
P765
P771
P772
P773
P774
P820

P825

pP825
P825
P826
P326
P826
p82é
pP826
P826
Ul00
Ule0
Uls85s
ulsge
Uls7
Ulsgs
U240
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U242
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U244
Uz44
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Uz4de
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U247
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U281
U282
uzgz
U282
U282
U282
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.Istw.n<nxl1lMeld
.Istw.n<nminMel
.Istw.n-Regler
.So0ll.If-Regler
.Sollw.v.Begr.
HLG-Freigabe
.1 Quittieren
.2 Quittieren
FDS BitO

FDS Bitl
Hsoll Steuerwort
Hsoll Siebzeit
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AES B VorzWech
AE11 NSrmierung
AE11l Normierung
AE1l Normierung
AEl1l Normierung
AEll Steuerwort
AEll Siebzeit

AAl4 KonnAuswahl

AAl6 KonnAuswahl
AAl18 KonnAuswahl
AA2(0 KonnAuswahl
BA46 Quellbinekt
BA48 Quellbinekt
BA50 Quellbinekt
BA52 Quellbinekt
Stor-Ausblendung
Korr. TI_Feld ist
Korr. I Feld ist
Korr. I Feld ist

Korr. der NDGs
Korr. der NDGs
Korr. der NDGs
Korr. der NDGs
Korr. der NDGs
Korr. der NDGs

Eingang fir FO023
Betr+SieblK Eing
GrwMeldl K_Eing

GrwMeldl Grenze

GrwMeldl S-Zeit

GrwMeldl Hyster.
Anal.Umscth_Ein
Anal.UmschlK Ein
Anal.UmschlB:Ein
Anal.Umsch2K Ein
Anal.Umsch2K:Ein
Anal.Umsch2B Ein
Anal.Umsch3K Ein
Anal.Umsch3K:Ein
Anal.Umsch3B_Ein
Anal.Umsch4K Ein
Anal.Umsch4K Ein
Anal.Umsch4B_Ein
Anal.Umsch5K Ein
Anal.Umsch5K Ein
Anal.Umsch5B Ein
Kennliniel K Ein

Kennl.l: X-Werte
Kennl.1l: X-Werte
Kennl.1l: X-Werte
Kennl.1l: X-Werte
Kennl.l: X-Werte
Kennl.1l: X-Werte
Kennl.l: X-Werte
Kennl.1l: X-Werte
Kennl.1l: X-Werte
Kennl.l: Y-Werte
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BiCo-Datensatz
BiCo-Datensatz
BiCo-Datensatz
BiCo-Datensatz
BiCo-Datensatz

Fkt-Datensatz
Fkt-Datensatz
Fkt-Datensatz
Fkt-Datensatz

Verstarkung 1
Verstdrkung 3
Verstarkung 9
Phase U-V

Phase U-W
Phase V-W
Phase V-U
Phase W-U
Phase W-V

K Eingang A

Signal O
Signal 1

Signal 0
Signal 1

Signal 0
Signal 1

Signal O
Signal 1

Signal O
Signal 1
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U283
Uz83
U283
U283
U283
U283
U320
U320
U321
U321
U322
U322
U323
U323
U324
U324
U325
U325
U326
U326
U350
U350
U350
U351
U351
U352
U352
U380
U440
U441
U442
U444
Udoel
ude2
U463
U464
U465
U466
U480
U484
Uus00
uels
Jea0
uceeao
Uusel
Use0
U960
Uusen
useo
Usso
u9el
ucel
Ucel
Uusoo
Use0
Useo
Uuseo
Usen
Usen
Ugén
usel
ugeo
usel
Use0
Use0
Use0
usen
Usel
Usen

Simovis

Kennl.
Kennl.
Kennl.
Kennl.
Kennl.
Kennl.
UND1
UND1
UND2
UND2
UND3
UND3
UND4
UND4
UND5
UNDS
UNDG
UND6&
UND7
UND7
ODER1
ODER1
ODER1
ODER2
ODER2
ODER3
ODER3
INV1

TIMER1

Y-Werte
Y-Werte
Y-Werte
Y-Werte
Y-Werte
: Y-Werte
B Eingang
B Eingang
B Eingang
B Eingang
B_Eingang
B Eingang
B Eingang
B:Eingang
B Eingang
B Eingang
B Eingang
B:Eingang
B Eingang
B Eingang
B Eingang
B—Eingang
B:Eingang
B _Eingang
B Eingang
B Eingang
B Eingang
B _Eingang

R e e

TIMER1 Zeit
TIMER1 Mode
TIMER2 Zeit

TIMERS

TIMER8 Zeit
TIMER8 Mode

TIMERS

TIMERY9 Zeit
TIMERS Mode

TeReg
TeReg
TeReg

K Istwert
K_Sollwert
B Freigabe

Q.Klemme 108/110

Rechen
Rechen

folge 1
folge 1

B Eingang

B _Eingang

B_Eingang

Rechenfolge_l
Rechenfolge 1
Rechenfolge_l
Rechenfolge—l
Rechenfolge_l
Rechenfolge 1
Rechenfolgeﬁl
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge_l
Rechenfolge_l
Rechenfolge_l
Rechenfolge_l
Rechenfolge—l
Rechenfolge_l
Rechenfolge_l
Rechenfolge-I
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolgeﬁl
Rechenfolge_l
RechenfolgeZl
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BiCo-Datensatz 1
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9353
1.00 s

Ausschaltverzog.

9352
1.00 s

Ausschaltverzog.

17

134
104
107

freieKennlinie
Betrag+Siebung

Inverter 1
kein Baustein
Inverter 2
UND-Gatter 1
UND-Gatter 2

Anal.Umschalt.

Zeitglied 1

Anal.Umschalt.

Zeitglied 2
ODER-Gatter 1
ODER-Gatter 2
UND-Gatter 4
Zeitglied 8

Anal.Umschalt.

UND-Gatter 3
Zeitglied 9

Anal .Umschalt.
Anal.Umschalt.

UND-Gatter 5
UND-Gatter 6
UND-Gatter 7
ODER-Gatter 3
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Usel
Uoe0
Uuseo
Useo
us60
U960
Useo0
U960
Uugeo0
Useon
Useo
Use0
Uuseo
Usco
U960
U960
Uused
Ucel
Ugel
Usgel
Ucel
Uuseo
Use0
useon
Ug60
U960
Uuse0
Uuce0
Uuseo
U960
U960
U960
U960
Us60
U260
Usel
U960
Usgeo
Use0
Use60
Use0
Us60
use0
Uugeo0
Us6o0
Uuseo0
U%60
useo
U960
Ugel
U960
Us60
Useo
Use0
Useaq
U960
U960
U%e0
u9e0
Uusgeo
Ugen
useo
useQ
Use60
useon
Uséo
Use60
U960
Usso
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Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolgeil
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge—l
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge—l
Rechenfolgehl
Rechenfolgehl
Rechenfolgeil
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolgeil
Rechenfolge 1
Rechenfolge~1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge—l
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge_l
Rechenfolge—l
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge~l
Rechenfolge 1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1

028
029
030
031
032
033
034
035
036
037
038
039
040
041
042
043
044
045
046
047
048
049
050
051
052
053
054
055
056
057
058
059
060
061
062
063
064
065
066
067
068
069
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071
072
073
074
075
076
077
078
079
080
081
082
083
084
085
086
087
088
089
090
091
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095
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Stdrungsaus.F034
Warnungsaus .A023
Warnungsaus.A024
Warnungsaus.A033
Warnungsaus .A034
Konn>BinWandlerl
Konn>BinWandler?2
Konn>BinWandler3
Bin>KonnWandlerl
Bin>KonnWandler?2
Bin>KonnWandler3
Addierer/Subtr.
Addierer/Subtr.
Addierer/subtr.
Addierer/Subtr.
Addierer/Subtr.
Addierer/Subtr.
Addierer/Subtr.
Addierer/Subtr.
Addierer/Subtr.
Addierer/Subt.10
Addierer/Subt.11
Addierer/Subt.12
Vorz.Invertier.
Vorz.Invertier.
Vorz.Invertier.
Vorz.Invertier.
S-Vorz.Invert.
S-Vorz.Invert.
Dividierer 1
Dividierer 2
Dividierer 3
Multiplizierer
Multiplizierer
Multiplizierer
Multiplizierer
Multipl/Divid.
Multipl/Divid.
Multipl/Divid.
Betrag+Siebung
Betrag+Siebung
Betrag+Siebung
Begrenzer 1
Begrenzer 2
Begrenzer 3
GrwMel+Siebung 1
GrwMel+Siebung 2
GrwMel+Siebung 3
Grenzwertmelderd
Grenzwertmelder5
Grenzwertmelder®6
Grenzwertmeldexr’
Grenzwertmelder8
Grenzwertmelder9
Grenzwertmeld. 10
Maximumauswahl
Minimumauswahl
Nachf./Speicherl
Nachf./Speicher?2
Anal. Speicher 1
Anal. Speicher 2
Anal.Umschalt. ©
Anal.Umschalt. 7
8
9
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Anal.Umschalt.
Anal.Umschalt.1
Integrator 1
Integrator 2
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Uge0
U960
Uusgeo
Us6e0
ugel
U961l
U9el
Usel
Uugel
Ugol
Ugel
Usel
Uoel
usel
Use6l
Ugel
usel
Ugel
Usel
Usel
Ugel
U961
Usel
ugel
ugel
U6l
USel
Uusel
ugel
Us61l
Usel
Uusel
ugecl
Uugel
Usel
Usel
ugel
Ugel
usel
ugel
Ugel
Uugel
Uugel
Ugol
ugel
Usel
Usel
Uusel
Uugel
Usel
usel
usel
Ugel
Ugel
USel
ugsel
Usel
Usel
ugel
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USel
usel
Ugel
usel
Ugel
usel
usel
usel
Uugel
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Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge 1
Rechenfolge:l
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge:2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge—Z
Rechenfolge:Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge:Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge:2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge:Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge:Z
Rechenfolge 2
Rechenfolgei2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge:Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge:Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge:Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge:2

097
098
099
100
001
002
003
004
005
006
007
008
009
010
011
012
013
014
015
0le
017
018
019
020
021
022
023
024
025
026
027
028
029
030
031
032
033
034
035
036
037
038
039
040
041
042
043
044
045
046
047
048
049
050
051
052
053
054
055
056
057
058
059
060
061
062
063
064
065

-7/ 8 -

Differenzier
Differenzier
Differenzier

er
er
er

freieKennlinie

freieKennlin
Totbereich 1
Totbereich 2
Totbereich 3

ie

W wN

Sollwertscherung
Einfachhochlaufg
Technologieregl.

n>v/v>n Rechner

Decoder/Demult.1
Decoder/Demult.2

UND-Gatter 8
UND-Gatter 9
UND-Gatter 1
UND-Gatter 1
UND-Gatter 1
UND-Gatter 1
UND-Gatter 1
UND-Gatter 1
UND-Gatter 1
UND-Gatter 1
UND-Gatter 1
UND-Gatter 1
UND-Gatter 2
UND-Gatter 2
UND-Gatter 2
UND-Gatter 2
UND-Gatter 2
UND-Gatter 2
UND-Gatter 2
UND-Gatter 2
UND-Gatter 2
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
ODER-Gatter
XOR-Gatter 1
XOR-Gatter 2
XOR-Gatter 3
XOR-Gatter 4
Inverter
Inverter
Inverter
Inverter
Inverter
Inverter
Inverter
Inverter 10
Inverter 11
Inverter 12
Inverter 13
Inverter 14
Inverter 15

W oo -JOoy U W

DNL-Print



U961l
ugel
Usel
Ugel
Ugel
U961
usel
usel
usel
Ucel
Uge6l
usel
Ugel
Ugel
U961l
U%e61
U961
Ude1l
Usel
usel
Usel
U961
Ugel
Uusel
Ugel
U961
Usel
usgel
usel
Uugel
Usel
Usel
Ue6l
Usvel
ugel
Uge2
Uuge2
uge2
Uuse2
U962
Use2
uge2

Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge_Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge:2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge:Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge:Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge:Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge 2
Rechenfolge:Z
Rechenfolge 2
Rechenfolge 3
Rechenfolge:3
Rechenfolge 3
Rechenfolge 3
Rechenfolge 3
Rechenfolge 3
Rechenfolge 3

066
067
068
069
070
071
072
073
074
075
076
077
078
079
080
081
082
083
084
085
086
087
088
089
090
091
092
093
094
095
096
097
098
099
100
001
002
003
004
005
006
007

Inverter 16
NAND-Gatter
NAND-Gatter
NAND-Gatter
NAND-Gatter
NAND-Gatter
NAND-Gatter
NAND-Gatter
NAND-Gatter
NAND-Gatter
NAND-Gatter
NAND-Gatter
NAND-Gatter
RS-Flip-Flop
RS-Flip-Flop
RS-Flip-Flop
RS-Flip-Flop
RS-Flip-Flop
RS-Flip-Flop
RS-Flip-Flop
RS-Flip-Flop
RS-Flip-Flop
RS-Flip-Flop
RS-Flip-Flop
RS-Flip-Flop

H = = O o390 0 s W

DO IO WNENE O

RS-Flip-Flop |

RS-Flip-Flop
D-Flip-Flop 1
D-Flip-Flop 2
D-Flip-Flop 3
D-Flip-Flop 4
Zeitglied 3
Zeitglied 4
Zeitglied 5
Zeitglied 6
Zeitglied 7
Zeitglied 10

Bindrs. Umsch.
Binars. Umsch.
Bindrs. Umsch.
Bindrs. Umsch.

=W N
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engineering

mannesmann
i Dematic

Dokumentation der eingebauten
Motore / Generatoren

MK1500 /129 242 00



i\l/IK"'1'5(‘)6":ﬁ Mr(“)ﬁt.o‘r"(ljaten Hubwerk

gesteller \

HERR_PFE]

Gestellsize AUTEY iy

ZN_DLF/A&D_DLF

Tetefua AKZ

FER

00000 B4B2RPGS0OPR81334) 04022

Position Kenmmory

MANNESMANN MOBILKRANE

#E=3LOV ENTGEGEN VORGANGERMLSCHINE LT. HR. PFEIFER

|

l

Als Borrietsgeheimnis anvertraut,

Alle Rochte vorbehy'ten

I
OPTION Yaijﬂ
. \

Aertroginumes 9837950005 siars 1 Aavrtknwmer 9837950005001 segen 001 angeoor PED A-G 4287/9 Pz
Leistungsschild | ’ ;
Lyistangsseniie DEG . 023 KSO07534 /3em2k1assan H1TE5-RS abrchalthar femotr
Tepinia 1GG6206-0ZC4.-9223-2 A H up H o« Hp H GKO?S?J
prromary  ytroneiehter v {v] He  Funkgtargrag Yorschritt Geuform 4 . |
G MOT o] G FGPINVDEOS87S EN§6Q034-1 B3 23 ’
vy T [3) o o [uming L Polsw] _ X Botricosart
0 380 0,0 266,0 0 1060 0,00 20,00 S3-402
0 725 0,0 250,06 2000 2700 0,00 170,00 $3-407%
| ! ’
i ;
; .
Errequng i Spannung (V] R ) Strom [A] ) oo verr YDl Art vorutg Yoescnalting. [mM)
FREMD F1-F2 | 310,00 155,00 8,80 5,20 310 0,000
| ;
| | .
Crendiihlung AuTstellhihe  ilutteichtung amax [i/m1n] 0 SFC ) Gewtent [t R(‘ H
fenge 0tm S Deuck {mdar] k! Cm . f 31 " ] ﬁ e b /\t") lf\/
0,350 M3/§ 7777 0.65"“35T“C 1000 "TTBSTAS T T T 0,61
!
refr1intung R/L  s5chaltbilg Gl;1 Autt. wh-wiekiung 04/ 0 J.Let.tungsschyin j
Widerstande und Induktjvitaten
Widerstand [Onm} ! Tnduictrvatss (4]
Lalt ) v«ar}'u' ) um MNP o :D, 1P _ I unges o
requng & F1oF2 26,60000 | 35,50000, ¢, 10 9,80 12,50
| | ‘
aker 0,076350 0,09300 : w (] ber o Vulatt;;\';‘é;}é:sﬂ oo 5
biendeptskompansat 1o 0.03550 0,04220 sww oM 0,000m | 0a ‘
S 0,00000 | 0,00000 3,191 5,318 0,000m | Oa
. . SR L . J—
emperaturfiihler ’ ]
1 g
emerkungen 1
LEICHSTROM-NEBENSCHLUSSMOTR ALS ERSATZ FUR 1GB2244 FNR:692237 SIEMENS }
|
o
1

—_

Thr Ansprechpartner fur die

|
|

90441 tHurnbery
20025 Nurnhery

|
P

As§D

|
Postfach 4743

ruftragsabwickLung

Logisrik 1G.6  Bar | 7831

; Logistik 1G6.5 Arndr | 7832
Konstruktive Bearheitung |

Ad 180 - 2¢:= Stuhler ¢ 7839

AH 250 - 280  Zaspel | 6876

[ AH 315 - 535 Grillenberger 7836
I

Ersatzreile Walkowiak 7338

VogelweiherstraBe 1 - 15

Auftragsabwicklung Gleichstrommaschinen Baugréfe 180...635%

LD S 4 4

Telefon:
Telefax:

Elektrische Bearbeitung
Croflhanten
Czernovhous

0911/4633-. ...
0911/433-6904 !

5878
6877 i

Preisbildung, Verrechnungsbewertung,

Angehote fiir Moteren 'in Ausf. wie’ |

und Ersdtzteile ;

grickner 7816 ?
1/2




'Motor-bzw.Generator 1/ 2 :'
Techn.Daten der Generatoren

S.a3

17.08.1999

Bestellendo Anteilung

IN_DLF/A&D_DLF

Besteller Telefon AKL

HERR_PFE

Pustty

[FER

on Kennwort

0C00C B4BZRPG50281334 04011 MANNESMANN MOBILKRANE

Auftragsnummar 9837950003  elart 1 Fhportknummer 9837950003001 stuck 001  angenot PED A-G 4287/9 P1
Leistungsschild ‘
Letstungsseniy DEG . 023 KBR09278 w3rmekiassen Hilts-RS abscha)thar R-Blatt
Typ/msd 1GGE186-4ZEG . -9223-2 A HwH« up H N GK09278
Stromart  Stremeicnter u Y] Hr Funkbigrorad varseartft Sauform I v
GEN 0 0 FGPINVDEOB7S EN6QQ34-1 B3 23
vVl LT - (i/men) L P [k e _Betrtensart
] 385 0,0 260,9] 0 2100 | 0,00 100,00 GEN.S6-60%
j !
| | | ,
| | | GEN
; —_—
Eereguag ! Spannung {V] |5trom [A] L Verr [V]] Aet vorwig Vorschalting. [mH)
FREMD  F1-F2 { 0,00 |2B&+00 . 0,00 ,_a,a-c“ 310 0,000
E 42.40,00 ' $X |
Frendcunlung AMséeHnbhe Luftrichtung | nmaa él/lmn} | SFh Gewtcht {t]
Menge Utm fﬂfbck [mbar) KT m G, NN J} 1
0,300 M3]S ! 0,007T3407T°C ™ 1000 ° ”;‘A'S'-BS 1 [¢] i 0,46
prehrwchtunu R/L Schaltp:ld GlB. 1 Auft. WPeWicklung 04/0 2.Letxtungsschild
Widerstinde un ivitaten
\ wigerstang (Ohm] ‘ Inguktivitat (K]
o . i kalt o :Ia_f'm ‘umNP . 0. NP . | unges. o
Erregung A F1-F2 ; 31,80000 41,20000 3,60 9,50 13,00
‘ wf— i N——
{ |
Reker 0,05800 0,07650 (A (mh] ret ’ Glattungedrossel  Lu et J
Wendepol+Kompensatton 0,0232¢ | 0,02720, 300 Mz o lew €,000m 0a |
Fs 0,00156 |  0,00000 1.9631 3,272  0,000m 04
T
Temperatuxfiihler | |
ALl ~ :
- f . A i
e, J
GLEICHSTROM-NEBENSCHLUSSGEYERATOR, ERSATZ FUR 1GA2224 FNR:692339 SIEMENS ,
LEONARD-GENERATOR IN HUCKE!?ACKAUSFUHRUNG ZUR WARLW. SPEISUNG VON Als Betrtebuyeherimnis anvertraut.
1GG6188 FNR:9837954001001, {1GG6206FNR:9837950002001/2 Alte Sechte vorbehalten |
LUFTRICHTUNG AS->BS
UE MAX = 310V ENTGEGEN VORGANGERMASCHINE LT. HR. PFEIFER |
|
Thr Ansprechpartner fur die Auftragsabwicklung Gleichstrommaschinen Baugrdfe 180...635 ;
A&D LD S 4 4 ‘
90641 Nurnberg Vogelweiherstrafle 1 - 15 Telefon: 0911/633..... ,
20025 Nurnberg Postfach 4743 Telefax: 0911/433-6904 l
|
Auftragsabwicklung Elektrische Bearbeituny ‘
Logistik 1G.6 Bar | 7831 Grofihanten 6878 ‘
Logistik 1G.5 Arndt [ 7832 Czernchous 6877
|
onstruktive Bearbeitung } Preisbildung, Verrechnungsbewertung,
AH 180 - 225 Stihler 7839 Angebote fur Motoren 'in Ausf. wie’
AH 250 - 280 Zaspel €876 und Ersatzteile
AH 315 - 635 Grillenberger 7836 Brickner 7816
rsatzteile Walkowi%k 7838 1/2 ’



Motordaten : Maxi-Lift

EEST@TIFnile AGtel fung Bosteiler
ZN_DLF/ASD_DLF EERR_PFE
Auftraginimmer 983795 4001

i

AKI
00000 B4B2RR25228132

Teleton

FER

glatt 1 Fsbriknummer 9837954001001 stek 001

Pusttion Kenmiore

4 040640 MANNESMANN MOBILKRANE
sngevet PED A-G 4287/9 P4, JEDIGG

Leistungsschild T
tetiwangizcnriy DEG . 023 KAQ9275 Warmek)assen M1 RS 2Dsenaiipar T8-Glacr
Tvprifs 1GG6188-02C4. -9223.2 7" Houp H o« s H Gx0927g
Stromart Stromrcntar u‘L (v} "z Funkdergrad Yorscheife Bautorm P L o
G MOT 0 0 FGDINVDEO875s EN60Q34-1 B3 23
g () MEEY! ) ;o {ma) ISR A £ B Betciebsart
0 380 0,0 158, 0 ¢ 1000 | 0,00 53,00 S1
0 380 0,0 zss,q! 0 1000 | 0,00 80,00 S2-15MIN
o 380 0.0 280.9, 0 1000: 0,06 81,50 S3-25% |
L Iy ' '
k[reguug L t Spannung [Vj [ o {§trom [A] . ; ue(rA[V}‘ Art vorung ¥orschaliing, [mH) :
FREMD  F1-F2 0,0C {310,00,  0.00 6,10 310 0,000 |
| ‘ f
5 ' | |
! i !
Fromdhuhluog Autstellnine ‘Luf:r‘(chtunqi amax [1/mim] 1S Gevicht [t] ;
Mange Gl " Druck [mber) ] KT mi oMW . : ‘ k
0,300 M3ITE ‘“”Efﬁb; GOWEE_f_iOOO TBS-AS T o7 Y S2
. h |
‘ Moo -G Wwn |
oy 1
Drenricntuayg R/L  <chateonig Gli1 Ruft, WPwicklung 04 /0 7 Leistungscenig ’
Widerstinde und_lnduktivitaten o
| Widerstang {Ohm) . Inguktivitar |H] ;
|kl R L um BP o ;O e {ungeg - '
Frrequagn Fl-F2 | 62,50000 75,00000 8,40, 20,00 I 27,00 |
|
nier ; 0.13300 0,17700 (A {m] bas URIAtTanasgeor el Ly vet i
Pradeps | ioapmaigtion l 0,05450 0, 066505 300 Ky L0 Hz Q,000m | Ca \
i 0,00000 0.00000 4,777 77962 0,000m 0a ‘
Temperaturfiithler
all |
J - - o
- ' f
Bemerkungen , _7 !
GLEICHSTROM-NEBENSCHLUSSMOTPR ALS ERSATZ FUR 1HB3314 FNR:694761] SIEMENS
S1-BETRIEB UND S2-1SMIN-BETRIEB WIE VORGANGERMASCHINE. Als Betricbsgehetmnis anvert: ant.
FUR DEN AUSSETZBETRIEB 53-25% IST EINE GERINGERE LEISTUNG ZULASSIG aile Rechte virbenalten
ALS BEI DER VORGANGERMASCHINE (81,S5KW STATT 95 KW)
UE=310V ENTGEGEN VORGANGERMASCHINE LT. HR. PFEIFER OPTION Y80
%hr Ansprechpartner fiir die|Auftragsabwicklung Gleichstrommaschinen Baugrobe 180...635

©0341 Nurnberg
pouzs Nirnberg

&uftragsabwicklung
Logistik 1G.6
Logistik 1G.5

Bar
Arndt

4

ronstruktive Bearbeitung

AH 130 - 2235 Stuhler !

i AR 250 - 2890 Zaspel
AH 313 - 035 Grillenb
reatztelle Walkowia

A& D LD S 4 4

. Vogelweiherstrafle 1 - 15
Postfach 4743

0911/433-....
0911/433-6904

Telefon:
Telefax:

Elektrische Bearbeitung

7831 Groflhanten 6878
7832 Czernochous 6877
‘ Preisbildung, Verrechnungsbewertung,
! 7839 Angebote fur Motoren 'in Ausf. wie’
| 5876 und Ersatzreile
frger 7836 Bruckner' 7816
k 7838 1/2



& &2 A A vV LU 13 &y L 1

BEST.DAT.: 23.07.99 i
BEARBEIT.: ZN DLF/A&D A Deiiaelderf

HERR PFEIFER ;
ZN DLF/A&SHERR PFEIFER
GB4B2RPG50281334
R-ANKER = 0.0338 |(2) NEBENSCHL.-MOT. 1GG6164-0ZH40-92V5-2 CE
L-ANKER = 0.94 NRE EN 60034
R-WP = 0.0224 v 1/MIN A KW
TEILW.=1% (.,0224 24-190 10- 1200 262.- 263. 0.360- 43.0
R-FELD = 58.4
L-ERR. = 16.4 ERR. v A THYR.: B6C LV= OMH 200V/ SOHZ
R-HRS = 0 FREMD| 310 4.10 IP 23 IM B3
BST =16.0%25.0 TH.CL.H
DREHMOM. = 342 Z2:A11 C42 GB1 G91 K10 LO3 L50 LS3 Y80
MANNESMANN DEMATIC| FREMDKUEHLUNG S3 = 40%

e i R D Dy - - O " —— - - R . ey WD WD WS . - — - - -

Z.SCH.: LUFTRICHTUNG BS->AS
ERSATZKOHLEBUERSTEN...: 110-40151-02-021/1200

Einziehwerk :
2 Motore in Reihe
Felder parallel

EWNR : 971377 03 04030 DATUM: 30.07.99

- e e = - — s W - - - - —— - o e e e . i - W D - - - — e — - - — = = i — . . ——




engineering

mannesman_ﬂ
i Dematic

Programm — Ausdruck :

S5-95 U

Anlage : MK 1500

Abt. 8243 / Rothmann

21.12.1989



Datei C:MK1500Z0.SEQ

Operand

Symbol

;On-Board Eingaenge

32.
32.
3z2.
32.
32,
32.
32.
32.

33.

fea Wea Nealeslisl sl od Wea M o3 B &3 Mes Nea e i ea B el o

~IONdk WP o

S MbkiwlE O

OK 859
OK 869
OK 879
OK 889
MSHW1

MSHW2

MSEINWE
MSMAXL

33.
i3,
33.
23.
33.
33.
33.
33.

MEEEH-EEE
SN R WNNHEO

;On-Board Ausgaenge

A 32.0 A 32.0
L 32.1 A 32.1
A 32.2 B 32.2
A 32.3 A 32.3
A 32.4 A 32.4
A 32.5 A 32.5
A 32.6 A 32.6
A 32.7 A 32.7
A 33.0 A 32.0
A 33.1 A 33.1
A 33.2 A 33.2
A 33.3 A 33.3
A 33.4 A 33.4
A 33.5 A 33.5
A 33.6 A 33.6
A 33.7 h 33.7
; ANALOGEINGABEN

EW 64 AREHW1
EW 66 AEHW2
EW 68 AEEZW
EW 70 AEMAXL
s ANALOGAUSGABEN
BW 72 AAHWL
AW 74 ARAHW2
;:MRRXFR ALTLGEMRETN
M 0.0 VKEOQ

M 0.1 VKE1

M 0.2 BLINKTA
M 0.3 SEKTBKT
M 0.4 OB13TAKT
M 0.5 KD TAKT
M 0.6 M 0.6

M 0.7 RESETIMD
M 1.0 M 1.0

M 1.1 M 1.1

M 1.3 M 1.3

M 1.4

M 1.5 M 1.5

M 1.6 25EKTAKT
M 1.7

MANNESMANN DEMATIC AG

GCTTWALTD

SIMATIC S5 55-85
SIMOREG-K 6RA7O0

M 0.0-2.7

Kommentar

ANTRIEBE GETRENNT:HW1/HW2,HW1/EZ,HW1/ML
GENERATOR I / II auf HUBWERK 1
CENERATOR I / II auf HUBWERK 2
GENERATOR I+II / Motor I+II in REIHE
ANWAHL MEISTERSCHALTER HUBWERK 1

ANWAHL MEISTERSCHALTER HUBWERK 2

ANWAHL MEISTERSCHALTER EINZIEHWERK
ANWAHL MEISTERSCHALTER MAXT-LIFT

BETRIEB HUBWERK 2
BETRIER EINZIEHWERK
BETRIEB MAXI-LIFT
RES.

RES.

RES.

RES.

RES.

FEHLER ANALOGEINGAENGE

FEHLER ANWAHIL BETR.ART (PLAUSIBILITAET)
RES.

RES.

RES.

RES.

RES.

RES.

RES.
RES.
RES.
RES.
RES.
RES.
RES.
RES.

SOLLWERT HUBWERK 1
SOLLWERT HUBWERK 2
SOLLWERT EINZIEHWERK
SOLDWERT MAXI-LIFT

ANALOGEINGANG
ANALOGEINGANG
ANALOGEINGANG
ANALOGEINGANG

SCLLWERT IIUDWERK 1
SOLLWERT HUBWERK 2/ EINZ.WERK/ MAX.LIFT

VERKNUEPFUNGSERGEBNIS VKE QO
VERKNUEPFUNGSERGEBNIS VKE 1
BLINKTAKT

SEKUNDENTAKL

ZEITTAKT OB13 (DBl PARAMETRIEREN)
ZEITTAKT ANZEIGE UEBERBRUECKUNG

RESETIMPULE OB 21,22

QUITIERIMPULS
QUITIERFLANKENMERKER

ZEITTAKT
ANWAHL BETRIEBSART NICHT PLAUSIBEL
ZEITTAKT 2 SEKUNDEN

V1.00 !
06.12.1999 / ROTHMANN !

I'VERSICN
IDATE/NAME

ICRANE TYPE: MK 1500 !
{CUSTOMER - NO.:!
!CRANE NO. : 1!



Datei C:MK1500Z0.SEQ

Cperand Symbol Kommentar

M 2.0 M 2.0

M 2.1 M 2.1

M 2.2 M 2.2

M 2.3 M 2.3

M 2.4 M 2.4

M 2.5 M 2.5

M 2.7 M 2.7

;HUBWEREK 1 : M 10.0 - 11.7

M 10.0 M 10.0 FEHLERBIT ANALOGEINGANG KANAL 0

M 10.1 M 10.1 UEBERLAUFBIT AE KANAL 0

M 10.2 M 10.2 ZUSTANDBIT FRT+ FB78 ANTRIEEL

M 10.3 M 10.3 ZUSTANDBIT FRT- FB78 ANTRIEBl

M 10.4 M 10.4 FEHLER PARAMETRIERUNG ARl

M 10.5 M 10.5 UEBERLAUF AZAl

M 10.6 M 10.6

M 10.7 M 10.7

M 11.90 M 11.0

M 11.1 M 11.1

M 11.2 M 11.2

M 11.3 M 11.3

M 11.4 M 11.4

M 11.5 M 11.58

M 11.6 M 11.6

M 11.7 M 11.7

HUBWERK 2 ¢+ M 12.0 - 13.7

M 12.0 M 12.0 FEHLERBIT ANALOGETNGANG KANAL 1

M 1z2.1 M12.1 UEBERLAUF AE KANAL 1

M 12.2 M 12.2 ZUSTANDBIT FRT+ FB78 ANTRIEB 2

Mo1Z.3 M 12.3% ZUSTANDBIT FRT- FBE78 ANTRIEB 2

M 12.4 M 12.4 FEHLER PARAMETRIEUNG AR2

M 12.5 M 12.5 UEBERLAUF AAZ

M 12.6 M 12.6

M 12.7 M 12.7

M 13.0 M 13.0

M 13.1 M 13.1

M 13.2 M 13.2

M 13.3 M 13.3

M 13.4 M 13.4

M 13.5 M 13.5

M 13.6 M 13.6

M 13.7 M 13.7

; EINZIEHLIFT M 14.0 - 15.7

M 14.0 M 14.0 FEHLERBIT ANALOGEINGANG KANAL 2

M 14.1 M 14.1 UEBERLAUF AE KANAL 2

M 14.2 M 14.2

M 14.3 M 14.3

M 14.4 M 14.4

M 14.5 M 14.5

M 14.6 M 14.6

M 14 .7 M 14.7

M 15.0 M 15.0

M 15.1 M 15.1

M 15.2 M 15.2

M 15.3 M 15.3

M 15.4 M 15.4

M 15.5 M 15.5

M 15.6 M 15.6

M 15.7 M 15.7

; MAXI-LIFT : M 16.0 - 17.7

M 16.0 M 16.0 FEHLERBIT ANALOGEINGANG KANAL 3
T it i il ity +
! MANNESMANN DEMATIC AG I VERSION : V1.00 !
! G O0OTTWALD IDATE/NAME : 06.12.1999 / ROTHMANN !
T it +
| SIMATIC S5 S$5-95 !CRANE TYPE: MK 1500 PACE!
| SIMOREG-K &RA70 LCUSTOMER NO.:!

! 'CRANE NO. - 21



Datei C:MK1500Z0.SEQ

Operand

ZEEEZEEEEE EEREERE

==

; SOLLWERTE

MW

;Zelten

HHHEHEEAHH
W0 00 - U0 W B

16.
16.
l6.
l6.
1l6.
16.
1s.

SN w N

17.
17.
17.
17.
17.
17.
17.
17.

R ORISR PR S I el ]

100.0
100.1

110
112
114
116

1290
122
124
126

130

Symbol

16.
16.
16.
16.
16.
le.
1.

R RN T TN N

17.
17.
17.
17.
17.
17.
17.
17.

ZEREEZEEZERER REEEREZRE

SR W RO

100.0
100.1

==

ANTRIEEE

AFNHW1
AENHW2
AENEZW
ABNMXL

SWHW1
SWHW2
AZ ANTRIEB1
AA_ANTRIEB2

SUHR

HeEHARa3Aa
B0 Wb

Kommentar

UEBERLAUF AER KANAL 3

IRE MULL-MEREKER
IBS EINS-MERKER

MS-SOLLWERT HUBWERK 1 ( NORMIERT }
MS-SOLLWERT HUBWERK 2 ( NORMIERT }
MS-SOLLWERT EINZIEHWERK { NORMIERT )
MS - SOLLWERT MAXI-LIFT ( NORMIERT )

SOLLWERT HUBWERK 1 ( ANTRIEB 1 }
SCLLWERT HUBWERK 2/ EINZ.WERK / MAX.LIFT
AA SOLLWERT ANTRIER 1

AA SCLLWERT ANTRIEB 2

ANZEIGE SYSTEM-UHR

BLINKTAKT
SEKUNDENTAKT



OB 1

Netzwerk 1
: AWT,

:***
Netzwerk 2

e

M 0.0
:ON M 0.0
: 8 M c.1
1 S M 100.1
:R M 0.0
:R M 10C.0
;***
M 0.0 = VKEO
M 0.1 VKE1
M 160.1 =M 100.1
M 100.0 = M 100.0
Netzwerk 3

:AWL

:SPA FB 10
Name :ANALOGIN

:SPA FB 11
Name :SOLLWERT

:SPA FB 12
Name :AAQUTPUT

{SPA PB 0

L koW

Netzwerk 4

‘U

M 0.4

R M 0.4

:U M 0.7

R M 0.7

;***
M 0.4 = OBL3TAKT
M 0.7 = RESETIMP
Netzwerk 5
| MANNESMANN DEMATIC AG
! GO TTWALD

I SIMATIC S5 S5-498
I SIMOREG-X 6RA70

C:MK15005T.S5D

ZYKLISCHE PROGRAMMBEARBELI'TUNG

VEKE MERKER

ABSQOLUTE "1" BILDUNG
IBS EINSMERKER
Absolute "0" BILDUNG
IBS NULLMERKER

VERKNUEPFUNGSERGEBNIS VKE 0
VERKNUEZPFUNGSERGEBNIS VKE 1
IBS EINS-MERKER
IBS NULL-MERKER

AURFUR PROGRAMME

RICHTIMPULS

ANALOGWERTE / MEISTERSCHALTER

EINLESEN
SOLLWERTE MS RANGIEREN
ATLLGEMEIN

SCLLWERTE AUSGEREN

BETRIEBSSTUNDENZAEHLER

ZBUTTAKLT OBL3

RESETIMPULS

ZEITTAKT CRB13 (DBl PARAMETRIEREN)
RESETIMPULS OB 21,22

:BE

LAE=46

'VERSTON : V1.00

| DATE /NAME

'ORANE TYPR: MK 1500
I CUSTOMER

ICRANE NO.

06.12.1999 / ROTHMANN



OB 13 C:MK1G008T.SED LAE=12
Netzwerk 1 ZEITTAKT
M 0.4

+----- +
M 0.1 --18 |

! ! +------ +
M 0.0 --IR  Qi-+-1 = 1M 0.4

e + +--—=--- +

:BE

M 0.1 = VKE1 VERKNUEPFUNGSERGEBNIS VKE 1

M 0.4 = OB13TAKT ZEITTAKT OBl3 (DBl PARAMETRIEREN)

M 0.0 = VKED VERKNUEPFUNGSERGEDBNIS VKE 0O
e e +
! MANNESMANM DEMATIC AG | VERSION i V1.00 t
! GOTTWALD IDATE/NAME : 06.12.1999 / ROTHMANN
o m o m e — —— = == m T s o e e e e e T T T S e T T T s e s — o — T T = - +
I 8IMATIC §5 85-385 ICRANE TYPE: MK 1500 PAGE!
I SIMOREG-K GRAT7O0 ICUSTOMER NO.:!
1 'CRANE NO. 1!

________________________________________________________________ +



OB 21 C:MK150085T,S5D LAE=11
Netzwerk 1 MANUELLER NEUSTART
M 0.7
+-—- +
M Q.0 -01I8 !
I !
M 0.0 -~1R Q-
$o-- - +
:BE
M 0.0 = VKED VERKNUEPFUNGSERGEBNIS VKE C
M 0.7 = RESETIMP RESETIMPULSE OB 21,22

______________________________________________________________________________ -+
MANNESMANN DEMATIC AG I'VERSICN : V1.00 !
GOTTWALD IDATE/NAME : 06.12.199% / ROTHMANN !
,,,,,,,,,,, S
SIMATIC 55 55-95 !CRANE TYPE: MK 13500 PAGE!
SIMOREG-K 6RA7( | CUSTOMER NO. !
ICRANE NO. 1



CB 22 C:MK15C05T.S5D LAE=11
Netzwerk 1 AUTOMATISCHER NEUSTART(NETZ EIN)
M 0.7
t+----- +
M 0.0 -018 !
! |
M 0.0 --!R Q-
+--- - +
:BE
M 0.0 = VKEO VERKNUEPFUNGSERGEBNIS VEKE 0O
M 0.7 = RESETIMP RESETIMPULS QB 21,22
i il el +
! MANNESMANN DEMATIC AG I'VERSTION : V1.00 !
! GO TTWATLTD IDATE/NAME : 06.12.15%%2 / ROTHMANN !
I T T ittt i
! SIMATIC S5 S85-95% !{CRANE TYPE: MK 1500 PAGE!
! SIMOREG-K &RATC I CUSTOMER NG.:!
! ICRANE NO. 1!
T T e T i el +



PB 0

Nelzwerk 1
: AWL

L

Netzwerk 2

T 8
+ +

M 0.2 Q1T =101

KT 005.1 --1TW DU!-
! DE! -
! !

--IR Q-
+----- +
M 0.2 = BLINKTA
T 8 =T 8
Netzwerk 3
T &
F----- +

M 0.3 -QIT!I-10!

KD 093 .0 --VTW DU -
!  DE!-
! !

--IR  Qt-
+----- +
M 0.3 = SEKTAKT
T 2 =T 5
NeCzwerk 4
+--—+

T 9 -l & !

M 1.4 --0! I--
-t

T S
T 9 =TS
M 1.4 =M 1.4
Netzwerk 5
+---+

M 1.4 ---1 & !

M 0.5 --0! 1 --
+--—+
+-— -+

M 1.4 ---1 & |

M 0.5 --=! -
+--—4

M 1.4 - M 1.4
M 0.5 = KD_TAKT
M 1.6 = 2S8EKTAKT
Netzwerk &

: AWL

;A DB 10

:SPA FB 103

3TDS LW 3
STDW - DW 5
SEKZ DwW 1
MINZ DW 2
INTV DwW 7

ZBW DW 6
TAKT M 0.2
FRG E 32.4

Lk

e

C:MK150058T.S5D

LAE=102

rAbe A LT LGEME I N #***%*

BLINKTAK
+t------ +
+-1 = ' M 0.2
+------ +
SEKUNDEN
+-----= +
+-1 = ' M 0.3
t------ +
ZEITTAKT
M1l.4
+----- +
--15 !
! ! b--—-
-CIR  Ql-+-! =
+----- + +----
ZEITTAKT
M 1.6
+----- +
--15 !
! !
! !
! ! +----
--IR Ql-+-1 =
t----- + tom

T

BLINKTAKT
BLINKTAKT

TAKT

SEXUNDENTAKT
SEKUNDENTAKT

SEXUNDENTAKT
ZETITTAKT

ZEITTAKT

ZEITTAKT ANZEIGE UEBERBRUECKUNG
ZEITTAKT 2 SEKUNDEN

BETRIEESSTUNDEN HUBWERK 1

! MANNESMANN DEMATIC AG
! GOTTWALD

' SIMATIC 35 S$55-95
! SIMOREG-X &RAT0

BETRIEBSSTUNDEN ANTRIER

BETRIEBSTUNDEN
STUNDEN NACH WARTUNG
SEKUNDENZAEHLER
MINUTENZAEHLER
WARTUNGSINTERVALL
STUNDEN ZUR WARTUNG
SEKUNDENTAKT
FREIGABE

| VERSION
| DATE/ NAME

ICRANE TYPE:
I CUSTOMER
ICRANE NO.

V1.00
06.12.1999 / ROTHMANN

MK 1500

HW 1



PB 0O

M 0.3 - SEKTAKT

E 32.4 = M

Netzwerk 7

:AWL

LA CB 10

:SPA FB 103
Name :MINSEK
STDS DW 13
STDW - DW 15
SEXZ DW 11
MINZ : DW 1z
INTV : DW 17
ZBW  : DW 16
TAKT : M 0.3
FRC : E 32.0

:*‘k*
M 0.3 = SEKTAKT
kB 33.0 = E 33.0
Netzwerk 8

AWL

‘A DB 10

:SPA FB 103
Wame MINSEK
STDS DW 23
STDW DW 25
SEKZ Dw 21
MINZ DwWw 22
INTV Dw 27
ZBW DW 26
TAKT : M 0.3
FRG E 33.1

;***
M 0.3 = SEKTAKT
E 33,1 = E 33.1
Netzwerk 2

:AWL

A DB 10

:SPA FB 103
Name :MINSEK
STDS Dw 33
STDW - DW 35
SEXKZ : DW 31
MINZ - nw 372
INTV : Dw 37
ZBW : DW 36
TAXT : M 0.3
FRG : B 32.2

:***
M 0.3 = SEKTAKT
B 33.2 = E 33.2

Netzwerk 10
:AWL

! MANNESMANN DEMATIC AG
! COTTWATLTD

! SIMATIC S5 55-95

! SIMOREG-K

SHW1

ORATO

C:MK150081.55D LAK=10Z

SEKUNDENTAKT
ANWAHIL MEISTERSCHALTER HUBWERK 1

BETRIEBSSTUNDEN HUBWERK 2

BETRIEBSSTUNDEN ANTRIEB HW 1

BETRIEBETUNDEN
STUNDEN NACH WARTUNG
SEKUNDENZAEHLER
MINUTENZAEHLER
WARTUNGSINTERVALL
STUNDEN ZUR WARTUNG
SEKUNDENTAKT
FREIGABE

SEKUNDENTAKT
BETRIEB HUBWEERK 2

BETRIEBSSTUNDEN EINZIEHWERK

BETRIEESSTUNDEN ANTRIEB HW 1

BETRIEBSTUNDEN
STUNDEN NACH WARTUNG
SEKUNDENZAEHLER
MINUTENZAEHLER
WARTUNGSINTERVALL
STUNDEN ZUR WARTUNG
SEKUNDENTAKT
FREIGABE

SEKUNDENTAKT
BETRIERB EINZIEHWERK

BEIRIEBSSTUNDEN MAXL~LIFT

BETRIEBSSTUNDEN ANTRIEB HW 1

BETRIEBSTUNDEN
STUNDEN NACH WARTUNG
SEKUNDENZAEHLER
MTNUTENZARHLER
WARTUNGSINTERVALL
STUNDEN ZUR WARTUNG
SEKUNDENTAKT
FREIGABE

SEKUNDENTAKT
BEETRIEB MAXI-LIFT

IVERSION : V1.00
IDATE/NAME : 06.12.1999 / ROTHMANN

'CRANE TYPE: MK 1500
I CUSTOMER
|CRANE NO.



FB 10

Netzwerk 1

C:MK15008T.585D

3O0LLWERTE EINLESEN

LAE=64

IR S AR SRR R SRR RS R AR EEEEEEEESERREESEEEEEEFEEREREEEEEERE SRR S SRS RSk A

* DIESER BAUSTEIN LIEST DIE ANALOGEINGAENGE EIN UND NORMIERT DIE *
* MEISTERSCHALTER *
* +/- 10 VOLT = +/- 10000 EINHEITEN *
* ES GILT FOLGENDE ZUQORDNUNG *
* MW 110 MS HUEBWERK 1 *
* MW 112 MS HUBWEREK 2 *
* MW 114 MS EINZ.WERK *
* MW 116 : MS MAXI-LIFT *
* *
* *
Name :ANALOGIN MS SOLLWERTE EINLESEN
:AWL
Netzwerk 2 SOLLWERT IIUBWERK 1 EINLESEN
FR 2R0
Fo o +
! RLG:AE t
+0 --1BG XA !'-- MW 110
0,6 -~ KNKT ¥B f-- M 10.0
+1C000 -~ 10GR BU !-- M 10.1
-10000 - - 1TUGR !
M C.0 --!EINZ !
- - +
M 0.0 = VKEO VERKNUEPFUNGSERGEBNIS VKE 0
MW 110 = AENHW1 MS-SOLLWERT HUEWERK 1 { NORMIERT )
M 10.0 = M 10.0 FEHLERBIT ANALOGEINGANG KANAL O
M 10.1 - M 10.1 UEBERLAUFRBIT AE KANAL 0
Netzwerk 3 SOLLWERT HUBWERK 2 EINLESEN
FB 250
i it +
! RLG:AE !
+0 --1BG XA !1-- MW 112
1,6 --TKNEKL Julis) l==- M L4.U
+1C6000 --10GR BU !-- M 12.1
-10000 --UGR !
M 0.0 --1EINZ !
+ o= +
M 0.0 = VKEOQ VERKNUEPFUNGSERGEBNIS VKE 0O
MW 112 = AENHW2 MS-SOLLWERT HUBWERK 2 ( NORMIERT )
M 12.0 =M 12.0 FEHT,RRRTT ANATOGRTNGANG KANAT, 1
12,1 = M 12.1 UEBERLAUF AE KANAL 1
Netzwerk 4 SOLLWERT EINZIFHWERK EINLESEN
FB 250
e +
! RLG:AE !
+0 --IBG XA '-- MW 114
2,6 -~ KNKT FB !-- M 14.0
+10000 --1OGR BU !--M14.1
-10000 --1UGR !
M 0.0 --'EINZ !
Fmmmm e — +
M 0.0 = VKEO VERKNUEPFUNGSERGEBNLS VKE O
MW 114 = AENEZW MS-SOLLWERT EINZIEHWERK ( NORMIERT )
M 14.0 = M 14.0 FEHLERBIT ANALOGEINGANG KANAL 2
M 14.1 =M 14.1 UEBERLAUF AE KANAL 2
T T +
! MANNESMANN DEMATIC AG I'VERSION V1.00
! GOTTWALD IDATE/NAME 06.12.1999 / ROTHMANN
- e e e et m T r T T - - s ————— - — - —————— - S s s s s = +
! SIMATIC S5 85-95 ICRANE TYPE: MK 1500 PAGE!
I SIMOREG-K &6RA7T0 I CUSTOMER NO. : !
! ICRANE NO. 1!



FB 10

Nelzwerk 5

C:MK15Q08T . 85D

SOLLWERT MAXT-LIFT EINLESEN

FB 250
+r o= mmm-os +
1 RLG: AR t
+0 --IBG XA 1-- MW 116
3,6 - - 1KNKT FB !'-- M 16.0
+10000 --10GR BU I-- M 16.1
-10000 --1UGR '
M 0.0 --1EINZ !
R i +
M 3.0 = VKEO VERKNUEPFUNGSEREGEBNIS VKE 0O
MW 116 = AENMXL MS-SOLLWERY MAXI-LIFL ( NORMIERT )
M 16.0 = M 16.0 FEHLERBIT ANALOGEINGANG KANAL 3
M 16.1 = M 16.1 UEBERLAUF AE KANAL 3
Netzwerk 6 FEHLERANZEIGE ANALOGEINGAENGE
+- o=+
M 10.0 ---1>=1!
M 12.0 —_— [
M 14.0 ---! ! t------ +
M 16.0 -~ l-—3-1 = A 32.0
+--—+ - mm - +
M 10.0 = M 10.0 FEHLERBIT ANALOGEINGANG KANAL 0
M 12.0 = M 12.0 FEHLERBIT ANALOGEINGANG KANAL 1
M 14.0 = M 14.0 FEHELEREIT ANALOGEINGANG KANAL 2
™M 16,0 = M 16.0 FEHLERBIT ANALOGEINGANG KANAL 2
A 32.0 = A 32.0 FEHLER ANALOGEINGAENGE
Netzwerk 7
: AWL
:BE
B i i T e e R +
! MANNESMANN DEMATIC AG 'VERSION Vi.00 ¢
! GOTTWALD |DATE /NAME 06.12.1999 / ROTH
I i el et R - - - —-—-=- +
| SIMATIC 85 S£5-95 'CRANE TYPE: MK 150 PAGE!
I SIMOREG-K 6RA70 1 CUSTOMER NO. o
! ICRANE NO. 21
et +

LAE=64



FB 11 C:MK1500S8T.S5D LAE=185

Nefrzwerk 1 SOTTWERTE ANTRIERE

S 3 s R R R R R e R R R E R R R R L
*DER SOLLWERTBAUSTEIN RANGIERT DIE MEISTERSCHALTER-SCOLLWERTE VOM HUEWERK 1
*VOM HUBRWERK 2 | VOM EINZIEHWERK UND vOM MAXI-LIFT JE MNACH ANWAHL AUF

*DTIE ANALOGAUSGANGSMERKERWORERTER.

*ES WIRD ABER VORHER DIE PLAUSIBILITAET DER ANWAHL UEBERPRUEFT.

*

ES GIBT VIER ANWAHLEN

*
*
*
*
*
* *
* *
* 1. BEIDE GENERATOREN WERDEN GETRENNT GEFAHREN , D.H. GENERATOR I IMMER *
* AUF HUBWERK I . *
* GENERATOR II WIRD AUF HUBWERK II , AUF DAS EINZIEHWERK ODER AUF DEN *
- MAXI LIFT CESCHALTET, JE NACH BEIAKIIGUNG DER MELSTERSCHALTHER *
*  ( VORANG PRINZIP )} *
* DIE SOLLWERTE DER ENTSPRECHENDEN MEISTERSCHALTER WERDEN DANN *
* ENTSPRECHEND AUF DEN ANALOGAUDSGANG 2 RANGIERT. *
* IN DEM PROCRAMM TST FOLGENDE NORMTERITNG GRWARHTT WORDEN *
* *
* *
* *
* *

+ 10 VOLT = 10000 EINHEITEN

I R R R R R R A2 SRR R R R R E R RS SRR ESNEE LR R EEEEEEE R EEEEES SRR EREEEESEEE S

e it el +
! MANNESMANN DEMATIC AG IVERSTON : V1.00

! GOTTWALD 'DATE/NAME : 06.12.199%9 / ROTHMANN

o m e e e o m m e m o e e e e e e e o mm S —m—o—-— oo +
| SIMATIC 85 85-95 {CRANE TYPE: MK 1500 PAGE!
! SIMOREG-K 6RA70 ICUSTOMER NO. :!
! ICRANE NO. : 1!



FB 11 C:MK15005T.35D LAE=185

Name :SQLLWERT SOLLWERTE RANGIEREN
:AWL
Netzwerk 2 MS-SOLLWERTE RANGIEREN
o) E 32.0 WENN KEINE ANWAHI, , DANN
:O E 32.1 GFBE SOLLWERT NULL AUS
e E 32.2
10 i 32.3
:SPB =MQ01
L KF +0
T MW 120 SOLLWERT ANTRIEB 1
T MW 122 SOLLWERT ANTRIER 2
BEA
MOQ1l :U E 32.0 PRURFEN PLAUSIRILITAET ANWAHL
AVRY
:0 E 32.1 01
:0 E 32.2 ol
e I 32.3 Ql
i) 01
: 0
:J E 32.1
(U
.0 E 312 .2 01
:0 E 32.3 0L
:) 01
:C
U E 32.2
-0 E 32.3
1= M 1.5 KEINE PLAUSIBILITAET VORWAHL
1= 2 312.1 FEHLER ANWAHL
UN M 1.5 DANN SOLLWERT NULL AUSGEREN
SPBR =MQ02
L KF +0
T MW 120
T MW 122
:BEA
MOQ2 *¥** SOLLWERTE RANGIEREN
b 32,0 = OK 8%% ANTRIEBE GETREMNT:HW1/HW2,HW1/EZ,HW1/ML
E 32.1 = OK 8&% GENERATOR I / II auf HUBWERK 1
E 312.2 = QK 879 GENERATOR I / II auf HUBWERK 2
E 32.3 = QK 889 GENERATCPR I4+I11 / Motor I+I1 in REIHE
MW 120 = SWHW1 SOLLWERT HUBWERK 1 ( ANTRIEB 1 }
MW 122 - SWHW2 SOLLWERT HUBWERK 2/ EINZ.WERK / MAX.LIFT
M 1.5 =M 1.5 ANWAHL BETRIEEBSART NICHT PLAUSIREL
2 32.1 = A 32.1 FEHLER ANWAHL BETE.ART (PLAUSIBILITAET)
Netzwerk 3 ANWAHL GENERATOREN GETRENNT
:UN  E 32.0 KEINE aNWAHIL, GENERATCOREN GETE.
:SPB =M0OO0O1 DANN SPRINGE, NAECHSTE ANWAHL
SOLLWERTE RANGIEREN
: GENERATOREN GETRENNT
:UN E 32.4 MS HUBWERK 1 NICHT BETAETIGT
18DB -MO02 DANN SPRINGE
: L MW 110
:T MW 120 ZWISCH.SPEICH.SOLLWERT ANTRIER 1
SPA =M0O3
i el i +
! MANNESMANN DEMATIC AG IVERSION : V1.00 !
! GOTTWATLD IDATE/NAME : 06.12.1992 / ROTHMANN !
i Tt i T il +
VSIMATIC 8% 85-95 {CRANE TYPE: MK 1500 BAGE!
! SIMOREG-K 6&RAT0 ICUSTOMER NO. : !

! 'CRANE NO. : z2!



FB 11 C:MK15003T.55D LAE=185

MO02 L KF +0
T MW 120 ZWISCH.SPEICH.SOLLWERT ANTRIEB 1
MO03 :L MW 120 SOLLWERT ANTRIEB 1
: SOLLWERTE ANTRIER 2
:.UN E 32.5 WENN KEIN MS BETAETIGT , DANN
:UN E 32.6 SPRINGE UND GEBE NULL AUS
:UN E  32.7
:SPB =M004
.UN E 32.5 MS HUBWERK 2 NICHT BETAETIGT
:0 E 33.1 BETRIEE EINZIEHWERK
:0 E  33.2 BETRIEB MAXI-LIFT
:SPB =M00O5 DANN SPRINGE , SONST
‘L MW 112 RANGIERE MS-SOLLWERT HW 2
T MW 122 AUF SOLLWERT ANTRIEB 2
SPA =M006
MOO5 :UN E  32.6 MS EINZ.WERK NICHT BETAETIGT
.0 E  33.0 BETRIEB HUBWERK 2
;0 E  33.2 BETRIER MAXI-LIFT
:SPB =M007 DANN SPRINGE , SONST
‘L MW 114 RANGIERE MS- SOLLWERT EINZ.WERK
:T MW 122 AUF SOLLWERT ANTRIEB 2
SPA =M006&
MOO7 TN B 32.7 MS MAXT-LIFT NICHT BETAETIGT
:0 E  33.0 BETRIEB HUBWERK 2
:0 E  33.1 BETRIEB EINZIEHWERK
SDB =M004 DANN SPRINGE
UND GEBE SOLLWERT NULL AUS, SONST
T, MW 116 RANGIERE MS-SOLLERT MAXI-LIFT
T MW 122 AUF SOLLWERT ANTRIEB 2
SPA =M006
MOO4 :L  KF +0
T MW 122
MOCE :L MW 122 SOLLWERT ANTRIEB 2
MOQ1 :xk*
E 32.0 = CK 859 ANTRIEBE GETRENNT:HEWL/HW2,6 HW1/EZ,HW1/ML
E 37 4 - MSHW ANWAHT, METSTERSCHALTER HUBWERK 1
MW 110 = AENHW1 MS-SOLLWERT HUBWERK 1 ( NORMIERT )
MW 120 = SWHW1 SOLLWERT HUBWERK 1 ( ANTRIEB 1 )
E 32.5 = MSHW2 ANWAHL MEISTERSCHALTER HUBWERK 2
E 32.6 = MSEINWE ANWAHL METSTERSCHALTER EINZIEHWERK
E  32.7 = MSMAXL ANWAHL MEISTERSCHALTER MAXL-LIFT
E 33.1 = E 33.1 BETRIEB EINZIEHWERK
E 33.2 = E 33.2 BETRIEB MAXI-LIFT
MW 112 = AENEW2 MS-SCLLWERT HUBWERK 2 ( NORMIERT )
MW 122 = SWHW2 SOLLWERT HUBWERK 2/ EINZ.WEBERK / MAX.LIFT
E 33.0 = E 33.0 BETRIEB HUBWERK 2
MW 114 = AENEZW MS-SOLLWERT EINZIEHWERK ( NORMIERT )
MW 116 = AENMXL MS - SOLLWERT MAXI-LIFT ( NORMIERT )
Netzwerk 4 SOCLLWERT GEN.I UND II AUF HUB I
.UN E  32.1 KEINK ANWAHL GEN.I/II AUF HUB 1
:SPB =M0O1 UEBERSPRINGE NETZWERK
:UN E  32.4 MS HUBWERK 1 NICHT BETAETIGT
:SPB =M002 DANN SPRINGE UND GEBE SOLLWERT
: NULL AUS , SONST
N R R R +
| MANNESMANN DEMATIC AG IVERSTON  : V1.00 I
) GOTTWATLD IDATE/NAME : 06.12.1999 / ROTHMANN !
e +
I SIMATIC S5 $5-95 ICRANE TYPE: MK 1500 PAGE !
| STMOREG-K 6RA70 ICUSTOMER  : NO. : !
! |CRANE NO. : 3



FB 11 C:MK1500ST.S5D LAE=185
;L MW 110 RANGTERE MS-SOLLWERT HUB 1
ST MW 120 AUF SOLLWERT ANTRTEB 1
‘T MW 122 AUF SOLLWERT ANTRIEE 2
:SPA =M003
M00Z :L  XF +0 SOLLWERT NULL
2T MW 120 AUX SOLLWBRT ANTHIEE 1
ST MW 122 AUF SOLLWERT ANTRIER 2
MOC3 :L MW 120 SOLLWERT ANTRIER 1
:L MW 122 SOLLWERT ANTRIEB 2
MOO] :
b 32.1 = OK R69 GENERATGR T / II auf HUBWERK 1
E  32.4 = MSHWL ANWAHL MEISTERSCHALTER HUBWERK 1
MW 110 = AENHW1 MS - SOLLWERT HUEWERK 1 ( NORMIERT )
MW 120 = SWHWI1 SOTTWERT HIRWERK 1 { ANTRTER 1 )
MW 122 - SWHW2 SOLLWERT HUBWERX 2/ EINZ.WERK / MAX T.IFT

Netzwerk 5 SOLLWERT GEN.I UND II AUF HUB II

KEINE ANWAHL GEN.I/II AUF HUB 2
UEBERSPRINGE NETZWERK

:UN E  32.2
:SPBE =M001
MS HUBWERK 2

.UN B 32.5 NICHT BETAETIGT

:SPHE =MOQ2 PDANN SPRINGE UND GEEE SOLLWERT
: NULL AUS , SONST
‘L MW 112 RANGIERE MS- SOLLWERT HUB 2
: T Mw 120 ATIF SQLLWERT ANTRIEB 1
T MW 122 AUF SOLLWERT ANTRIER 2
:SPA =M0G3
MOO2 L KE +0Q SOLLWERT MNULL
ST MW 120 AUF SOLLWERT ANTRIEB 1
ST MW 122 AUF SOLLWERT ANTRIED 2
MOO3R L MW 120 SOLTWERT ANTRTER 1
(L MW 122 SOLLWERT ANTRIEB 2
MOQL %+
E 32.2 = 0K 873 GENERATOR I / II auf HUBWERK 2
E  32.5 = MSHWZ ANWAHI, MEISTERSCHALTER HUBWERK 2
MW 112 = AENHW2 MS-SCLLWERT HUBWERK 2 { NORMIERT )
MW 120 = SWHWL SOLLWERT HUBWERK 1| { ANTKIEB 1 }
MA 122 = SWHW2 SOLLWERT HURWERK 2/ EINZ.WERK / MAX.LIFT
Netzwerk 6 GEN I/II ,HUB I/I1 IN REIHE
.UN E  32.3 KEINE ANWAHL GEN.I/II
:SPB =M0O1 HUE I /HUB II IN REIHE
: UERERSPRINGE NETZWERK
:UN E 32.4 MS HUBWERK 1 NICHT BETAETIGT ,
:SPB =MGO02 GERE SOLLWERT NULL AUS
: SONST
ST MW 110 RANGTERTE MS HUR 1 AUF
T MW 120 SOLLWERT ANTRIEB 1
ST MW 122 SOLLWERT ANTRIEBR 2
:SPA =M0O03
MO02 :L  KF +0 GEBE SOLLWERT NULL
‘T MW 120 SOLLWERT ANTRIEBR 1
‘T MW 122 SOLLWERT ANTRIER 2
MCO3 :L MW 120
‘L MW 122
MOQT ;*%*
e +
¢ MANNESMANN DEMATIC AG ' VERSION V1.00
! GOTTWALD |DATE/NAME : 06.12.199% / ROTHMANN i

! SIMATiC 355 85-95 'CRANE TYPE: MK 1500 PAGE !
! SIMOREG-X GRAT0 ICUSTOMER NO.:!
! 'CRANE NO. : 4!



FB 11 C:MK15008T.S5D LAE=185
B 32.3 = OK 889 GENERATOR I+IT / Motor T+TT in RETHR
E  32.4 - MSHWl ANWAHL, MEISTERSCHALTER HUBWERK 1
MW 110 = AENHW1 MS-SOLLWERT HUBWERK 1 ( NORMIERT )
MW 120 = SWHWL SOLLWERT HUBWERK 1 ( ANTRIEB 1 )
MW 122 = SWHW2 SOLLWERT HUBWERK 2/ EINZ.WERK / MAX.LIFT
Motowaoxrl 7

:BE
B e e T ettt +
! MANNESMANN DEMATIC AG I'VERSION : V1,00 !
! GOTTWATLD IDATE/NAME : 06.12.1999 / ROTHMANN !
e +
I SIMATIC 85 85-95 '!CRANE TYPE: MK 1500 PAGE !
| SIMOREG-K &6RA7C ICUSTOMER NO.:!
! ICRANE NO. : 5!
e e el +



FB 12 C:MK15008T. 55D LAE=63
Netzwerk 1 ANALOGAUSGABE
Name «AAOUTEUT

Lk Kk

Netzwerk 2 SOLLWERT AUSWERTUNG ANTRIEB 1

FB 78
oo +
! ANTR.SW !
MW L2 - - | SULE FET+1-- M 10.Z
M 0.1 --1VES+ FRT-!-- M 10.3
M 0.1 --IVEES- SOLA!'-- MW 124
M 0.1 -- 1END+ !
M 0.1 - - 1END !
M 0.0 --1TES+ !
M 0.0 --1TES - !
M 0.1 - - 1ULA+ !
M 0.1 —_ IUTJLA- '
B +
MW 120 = SWHW1 SOLLWERT HUBWERK 1 {( ANTRIER 1 }
M 0.1 = VKE1 VERKNUEPFUNGSERGEBNIS VKE 1
M 0.0 = VKEOQ VERKNUEPFUNGSERGEBNIS VKE 0O
M 10.2 = M 10.2 ZUSTANDBIT FRT+ FB78 ANTRIEE]
M 10.3 = M 10.3 ZUSTANDRIT FRT- FB78 ANTRIEBI1
MW 124 = AA _ANTRIEB1 AA SOLLWERT ANTRIEB 1
Netzwerk 3 SOLLWERT AUSWERTUNG ANTRIERB 2
FB 78
o m e mm +
1 ANTR . SW !
MW 122 --1S0LE FRT+!-- M 0.0
M 0.1 - IVES+ FRT-!-- M 0.0
M 0.1 -~ 'VES- SOLA!-- MW 126
M Q.1 - - TEND+ !
M 0.1 |END - !
M 0.0 --ITES+ |
M 0.0 --ITES- !
M 0.1 -- lULA+ !
M 0.1 --1ULA- !
Fmm s m s m e +
MW 122 = SWHWZ2 SOLLWERT HUBWEREK 2/ EINZ.WERK / MAX .LIFT
M 0.1 = VKE1 VERKNUEPFUNGSERGEBNIS VKE 1
M 0.0 = VKEOC VERKNUEPFUNGSERGEBNIS VKE 0
MW 120G - BA ANTRIEB2 AR SOLLWERT ANTRILEB 2
Netzwerk 4 ANALOGAUSGANG 1 / ANTRIEB 1
FB 251
R e +
1 RLG:AA !
MW 124 --1XE FEH |-- M 10.4
+1 --IBG BU !-- M 10.5
0,1 - - IKNKT
+10000 --10GR !
-10000 --IUGR !
o +
MW 124 = AL ANTRIEB1 AA SOLLWERT ANTRIER 1
M 10.4 = M 10.4 FEHLER PARAMETRIERUNG ARAl
M 10.5 = M 10.5 UEBERLAUF AA1l

! MANNESMANN DEMATIC AG | VERSION V1.00
! GOTTWALD |DATE /NAME 06.12.1999 / ROTHMANN

' SIMATIC S5 55-95 [CRANE TYPE: MK 1500 FAGE!
! SIMCREG-K 6RA70 |CUSTOMER NO. !
! ICRANE NOC. 1!



FB 12 C:MK150058T.85D
Wel zwerk 5 ANALOGAUSGANG 2 / ANTRIEB 2
FB 251
Fom oo +
! RLG:AA !
MW 126 --1XE FEH !-- M 12.4
+1 --1BG@ BO I!-- M 1l2.5
1,1 - - |KNKT !
+10000 --10GR !
-10000 --1UJGR !
Frm e +
MW 126 = AA ANTRIEEZ AA SOLLWERT ANTRIEEB 2
M 1.4 = M 12.4 FEHLEKH PARAMETHIWUNG AAZ
M 12.5 = M 12.5 UEBERLAUF BAAZ

Netzwerk ¢

: AW,

:BE
B i e ittt +
! MANNESMANN DEMATIC AG | VERSICN : V1.00
! GOTTWALD 'DATE/NAME : 06.12.1999 / ROTHMANN !
R el Bttt - : - 4
{ STMATIC 55 55-95 |CRANE TYPE: MK 1500 PAGE!
! SIMOREC-K 6RA70 {CUSTOMER NC.:!
! |CRANE NO. 21
T R il +

LAE=63



FB 74
Netzwerk 1
Name :SWFE
Bez :FR+
Bez :FR-
Bez :F52
Bez 1 83
Bez :FS54
Bez : SWO

EBez= :EW1
Bez :SW2+
Bez :SW3+
Bez :SW4 +
Bez SW1-
Bez :SW2 -
Bez 1 SW3 -
Bez :SW4 -
Bez :S0OLA

;LW
1IN
:SPB
LW
s UN
:SPB
LW
+SPA
MO0O2 :UN
:SPB
LW
:SPA
MQ04 :UN
: SPB
LW
: SPA
MOO1l :UN
: SFBR
LW
:UN
: STB
LW
:SPA
MOQ5 :UN
:SPR
LI
:SPA
MO0O6 :UN
:SPB
LW
MOO3 T
:BE

ST

=5W0

=FR+

=MQ01
=SW1l+
=FS4

=MQ02
=5W4+
=M002
=FS3

=MQ04
=5SW3+
=MQ03
=F32

=MQ0Q3
=SW2+
=M003
=FR-

=MQ03
=8W1l-
=FS5S4

=MQO5
=5Wa -
=MC03
=FS3

=MC06
=SW3 -
=MQ03
=F52

=MC03
=SW2-
=SOLA

E/A/D/B/T/Z:
E/A/D/B/T/Z:
BE/A/D/B/T/G:
E/A/D/B/T/%:
E/A/D/B/T/Z:
E/A/D/B/T/Z:
E/N/D/BR/T/Z:
E/A/D/B/T/Z:
E/A/D/B/T/Z:
E/A/D/B/T/Z:
E/A/D/B/T/Z:
E/A/D/B/T/Z:
E/A/D/B/T/Z:
E/A/D/B/T/Z:
E/A/D/B/T/Z:

C:MK15005T.S5D

ANWAHL FESTER SOLLWERTE

FPOOUOUODOoUOmnEox

! MANNESMANN DEMATIC AG
GOTTWALD

! SIMATIC S5 S85-95
! SIMOREG-K 6RA70

BI/BY/W/D: BI
BI/BY/W/D: BI
BI/BY/W/D: BI
RI/BY/W/D: BT
BI/BY/W/D: BI

KM/KH/KY/KC/KF/KT/KZ/KG: KF
KM/KH/KY/KC/KF/KT/KZ/KG: KF
KM/KH/KY/KC/KF/KT/KZ/KG: KF
KM/KH/KY/KC/KF/KI/KZ/KG: KF
KM/KH/KY/KC/KF/KT/KZ/KG: KF
KM/¥KH/KY/KC/KF/KT/KZ/KG: KF
KM/KH/KY/KC/KF/KT/KZ/KG: KF
KM/KH/KY/KC/KF/KT/KZ/KG: KF
KM/KH/KY/KC/KF/KT/KZ/KG: KF
BI/BY/W/D: W
SOLLWERTAUSGANG
I VERSION V1.00
|DATE/NAME

06.12.1899 / ROTHMANN

ICRANE TYPE: MK 1500

! CUSTOMER
ICRANE NO.

LAE=87



FR 76 C:MK15008T.S5D LAE=83
Netzwerk 1 HOCHLAUFSQOLLWERT
Name :SWHOCHL.
Bez :FR+ E/A/D/B/T/Z2: E BI/BY/W/D: BI
Bez :IFR+ E/A/D/B/T/Z: E BI/BY/W/D: BIL
Bez :SW+ E/A D KM/KH/KY/KC/KF/KT/KZ/KG: KF
Bez :FR- E/A E BI/BY/W/D: BI
Bez :IFR- E/A E BI/BY/W/D: BI
Bez :SW- E/A/ D KM/KH/KY/KC/KF/KT/KZ/KG: KF
Bez -BES E/A E BI/BY/W/D: BI
Bez :INKR E/A/ D XKM/XH/KY/XC/KF/KT/KZ/KG: KF
Bez :SOLA E/n/ A BI/BY/W/D: W
s kkde
Netzwerk 2 FAHRT +
:UN  =FRE+
:SPB =M0O01
:UN  =IFR+
:8PR =M002
LW =8W+
:T =SOLA
:BEA
MD0O2 :ON =RES BESCHLEUNIGEN AUF SCHNELLE FAHRT
:ON M 0.4 ZEITTAKT OB13
:BER
:L =SCOLA
:LW =INKR
T+
1L KF +10000 BEGRENZUNG AUF +10000
>F
:SPB =M003
: TAK
MOO3 T =SOLA
:BEA
MQQ1 . k**
M 0.4 = OB13TAKT ZEITTAKT OB13 (DB1 PARAMETRIEREN)
Netzwerk 3 FAHRT -
:UN =FR-
:SPB =M0O1
:UN =IFR-
:SPB =M0O02
:LW =SW-
: T -S0LA
:BEA
MQC2 :0ON =BES BESCHLEUNIGEN AUF SCHNELLE FAHRT
:ON M 0.4
:BEB
: L =SOLA
:T.W =TNKE
:-F
:L KF -10000
;<
:OPB -M0OO3
: TAK
MOO03 :T =SOLA
:BEA
MO0l :L KF +0
:T =SQLA
:BE
M 0.4 = QOB13TAKT ZEITTAKT 0OB12 (DB1 PARAMETRIEREN)
B e e e +
! MANNESMANN DEMATIC AG I VERSION : V1.00 !
! GOTTWALD IDATE/NAME : 06.12.199% / ROTHMANN !
e m e e e e e e e m e mm mm e~ — = — = — — — — — +
SIMATIC S5 S5-95 ICRANE TYPE: MK 1500 PAGE!
SIMOREG-K &RA70 ICUSTOMER  : NO. : !

ICRANE NO. : 1!



FE 78 C:MK1500ST.S5D LAE=144

Netzwerk 1 Antriebs-Socllwert

IR EEEEEEEEEELEESEE S EEE A REEE R EREE RS SRS EEEEREEESERESEEREEREEEEEEERIE S B EEE SR RS
* In Abhaengigkeit von Endschaltern usw. wird der Sollwert fuer den Antrieb *
* ermittelt. *
* Bei krreichen eineg Endschalters und bel kahren in die selbe Richtung *
* wird der Sollwert SOLA = 0 ausgegeben. Ebenso bei Ueberlast und gleich- *
* gzeitigem Heben. Ist Test Notendschalter angewaehlt, so wird der *
*  Endschalter (Heben beim Hubwerk!) ueberbrueckt und die Weiterfahrt in *
*  8chleichgeschwindigkeit zugclasscn. (Die Schleichgeschwindigkeit wird im  +
* FB festgelegt.) *
[EEEE R R EEEEEEE SR SRR T EE SR EEE L EEE SR ER R R EEEEEEEEEE B EEEEEEEREREESE SRR RS S .
*  Parameter: *
* DB (DR) Datenbaustein fuer Sollwerte *
*  SOLE (DD) Scllwert fuer Antrieb *
*  VES+ (B, M) Vorendechalterbereich + erreicht (=0} *
*  VES- (E, M) VorendschalterBEREICH - erreicht (=0} *
* END+ (E,M) positiver Endschalter erreicht (=0} *
* (Kran vor, Katgze rechts,HW senken, SW oeffnen) *
* END- (E, M) negativer Endschalter erreicht {(=0) *
* (Kran links, Katze zurueck, HW heben, SW schliessen) *
* TEST+ (E, M} Test Notendschalter angewaehlt (=1) *
* IS - (B, M} Test Notendschalter angewaehlt (=1) *
*  ULA+ (B, M) Ueberlast angesprochen (=0) *
* ULA- (E,M) Ueberlast angesprochen (=0) *
*  TFRT+ (A M) Freigabe Test + *
* FRT- (A Freigabe Test - *
*  SOTLA 49) ) Sollwert fuer Antrieb (0...4/-10000} *
* *
*  Benutzt: *
* Hilfsmerker MD> 212 , MD 220 , MD 224 , MD 228 *
* und Hilfsdatenworte MD 200 «-» DD 45 *
* MD 204 <-»> DD 47 *
* MG 208 <-> HMW *
* MD 216 <-» DD 49 *
X E R EEERE R LR R R R L L R TR R RS R E R E TR REEEEEEERE LR R R

o e e e e e e e e e e e e e— o - - -+
i MANNESMANN DEMATIC AG IVERSION : V1.00 !
! GOTTWALD 'DATE/NAME : 06.12.19%9 / ROTHMANN

o et +
I SIMATIC 35 S85-8b '!CRANE TYPE: MK 1500 PAGE!
! SIMOREG-K &RA70 'CUSTCMER NO.:!
! ICRANE NO. - 1!



FB 78

Name
Bez
Bez
Bez
Bez
Bez
Bez
Bez
ez
Bez
Bez
Bez
Bez=

Netzwe

Y}

MOO1

Netzwe

MOO3

MOC5

M004

MCO6

C:MK15008T.5

:BNTR , SW
:SOLE E/A/D/B/T/Z: E BI/BY/W/D: W
:VES+ E/A/D/B/T/Z: B BI/BY/W/D: BI
:VES- E/A/D/B/T/Z: E BI/BY/W/D: BI
:END+ ®/A/D/B/T/Z: B BI/BY/W/D: BRI
:END- E/A/D/BfT/Z: E BI/BY/W/D: BI
: TES+ E/A/D/B/T/Z: E BI/BY/W/D: BI
: TES - E/A/D/R/T/Z: E BI/BY/W/D: BI
:ULD+ E/A/D/BfT/%Z2: E BI/BY/W/L: BI
:ULA- E/A/D/B/T/Z: E BI/BY/W/D: EI
:FRT+ E/A/D/B/T/Z: A BI/BY/W/D: BI
:FRT - E/A/D/B/T/Z: A RBI/BY/W/D: BI
: SOLA B/A/D/B/T/Z: »n BI/BY/W/D: W
: * % ok

rk 2 TEST NOT-END 7
:L =S80LE
L KF +0
e
:SPBE =M0Q1

=KNL -

:RB =FRT+
U =TES-
: S =FRT+
U =END+
:RB  =FRT-
g =TES+
15 =FRT-
L KF +0
: T =80LA
:BEA

* k%

rk 3 SOLLWERTEINGANG > 0O
:<F
:SPB =M001
;UN =ULA+
:SPEB =M0O2
:UN =END+
:SPB =M003
1IN =FRT+
:SPB =M004
:UN  =END-
:SPB =M(00S
:RB =FRT+
:85PA =MQ04
:UON  =TES+
:SPB =MQ02
:L KF +1100
;T =3CLA
:BEA
:U =VES+
:SPE =M006
- L KF +1000
: T =30LA
:BEA
:L =S0OLE
:L KF +10000
i »F
:SPB =M007
: L =S0OLE
: T =SCLA
:BEA
:L KF +10000
;T =50LA

BEL

. KF +0
: T =SOLA
:BEA

o e sk e

MANNESMANN DEMATIC AG

GOTTWALD

SIMATIC S5 S§5-25
SIMOREG-K 6RA70

| VERSION

| DATE/NAME
ICRANE TYP
{ CUSTOMER
|CRANE NO.

5D LAE=144

TUEBERLAST (=0}

ENDSCHALTER (=0}

ENDSCHALTER

(=0)

SCHLEICHGESCHWINDIGKEIT

VORENDSCHALTER (=0)

VORENDSCHALTER-GESCHWINDIGKEIT

SOLLWERTEINGANG AUSGEREN (+)
WENN EINGANG > 10 000 E
BEGRENZE AUSGANG AUF 10000K
(NORMIERUNG 10 000 E 10 V)

SONST GEBE SOLLWERTEINGANG AUS

WENN EINGANG > 10000 E GEBE
MAX. 10 00C E 10 v AUS

SOLLWERT 0 AUSGEBEN

V1.690 |
06.12.1999 / ROTHMANN !
______________ o _-_4
E: MK 1500 DPACE!
NO. :!

21



FB 78

Netzwe

rk 4
: UN

:SPB
:UN
: SPR
JUN
:SPR
:UN
:SPB
:RRB
:SPA

M002

: UN

: SPB

MOO4

: L

:T
:BEA

MO0D3

:J

:5PB
L
: T
:BEA

MOO05

:L

:L
o
:SPB

MQO0&

MO01

MANNESMANN DEMATIC AG
GOCTTWALTD

=ULA-
=M0O0Q1
=END-
=M002
-I'RT-
=MQ003
=END+
=M004
-FRT-
=MQ03
=TES-
=M001
K -1100
=SOLA

=VES~
=MQ05
KF¥ -1000
=S0LA

=S0OLE
KF -10000

=M0O06
=50LE
=S0LA

KF -10000
=50LA

KF +0
=5CLA

! 5IMATIC 55 55-95
I SIMOREG-K 6RA70

C:MK15005T.55D

SOLLWERTEINGANG < 0

I'VERSION
| DATE /NAME

'CRANE TYP
I CUSTOMER
ICRANE NO.

LAE=144
UBBERLAST (=0)

ENDSCHALTER (=0)

ENDSCHALTER (=0)

SCHLEICHGESCHWIND. AUSGEBEN

VORENDSCHALTER (=0)
VORENDSCHALTER-GESCWINDIGKEIT
SOLLWERTEINGANG AUSGEBEN (-)

BEGRENZUNG AU 10000 I - 10 V¥V
( SIEHE NETZWERK 2 )

SCLLWERT O AUSGEBEN

SOLLWERTEINGANG > 0

V1.00
06.12.1999 / ROTHMANN
E: MK 1500 PAG
: NO



FB 103 C:MK15008T.S55D LAE=73

Netzwerk 1
Name :MLINSEK
Bez :STDS E/A/D/B/T/Z: A BI/BY/W/D: W
Bcz :STDW E/A/D/B/T/Z: A BI/BY/W/D: W
Bez :SEKZ E/A/D/B/T/Z: E BI/BY/W/D: W
Bez (MINZ E/A/D/B/T/2: BE BI/BY/W/D: W
Bez :INTV E/A/D/B/T/Z: E BI/BY/W/D: W
Bez :ZBW B/A/D/B/T/Z: B BI/BY/W/D: W
Bez :TAKT E/A/D/B/T/Z: E BI/RBY/W/D: BI
Res - FRE r/2/D/R/T/7. ® RT/RV/W/T- RT
:CN  =TAKT WENN KEIN TAKT ODER KEINE FREIGA
:ON =FRG
:S5PB -M0OOQ1 DANN ENDE
:L =5EKZ SEXKUNDENZAEHLER LADEN
:ADD KF +1 INKREMENTIEREN
:T =5EKZ
: L Kb +60 WENN ><60 DANN WEITER
1»<F
:SPB =M001
:L KE +0 SONST SEKUNDENZAEELER AUF NULL
;T =3EKZ
:L =MINZ MINUTENZAEHLER INKREMENTIEREN
:ADD KF +1
:T =MINZ
:L KF +£0 WENN TINCLETICH &0 DANN WETTER
T
:8PB =M0O01
:L KF +0 SONST MINUTENZAEINLER AUFP NULL
:T =MINZ
: L =5TDS STUNDENZAEHLER INKREMENTTEREN
:ADDY KF +1
T =5TDS
'L =STDW STUNDENZAEHLER NACH WARTUNG INKR
:ADD KF +1
: T =STDW
MO0l :L =INTV STUNDEN VON INTERVALL SUBTRAHIER
:L =STDW
.-F
:T =ZBW ALS ZEIT BIS ZUR NAECHSTEN
:BE WARTUNG AUSGEREN
B e i T e il it +
! MANNESMANN DEMATIC AG IVERSION : V1.00 !
! GOTTWALD 'DATE/NAME : 06.12.1999 / ROTHMANN
| T +
! SIMATIC &5 §5-95 !CRANE TYPE: MK 1500 PAGE !
! SIMOREG-K &6RA70 {CUSTOMER NO, :!
! {CRANE NO. 1!



Programm-Ueber

I
o
a1}

10-+~FB250-
I
+-FB250-
T
+-FR2GE0-
I
+-FB250-

'
8]
od

il-

|
|
o

12-+-FB 78B-
I
+-FB 78-
I
+-FB251 -
I
+-FB251-

+ A H A H A - H

|
o
s8]

0-+-DB 10-
T
+-FB103-
I
+-DB 1C-
I
+-FB103-
I
+-DD 10-
I
+-FB103-
I
+-DB 10-
I
+-FB103-

1 -CB 132

! MANNLEGMANN DEMATIC AG
! GOTTWALD

! SIMATIC 55 55-35
I SIMOREG-K 6RA70

g ichtsesbild m it DB

__________________________________________________ +
' VERSION i V1.00 !
IDATE/NAME : 06.12.1999 / RCTHMANN !

__________________________________________________ +
I/CRANE TYPE: MK 15C0 PAGE!
'/COSTOMER NO.:!
'CRANE NO. 21

__________________________________________________ +



DBl C:MK15008T.385D
Q: KC ='DR1 ORA: AT O
12: KC =! ; OBC: CAP N
24: KC ='N J#SL1: S
36: KC ='DB2 DWO EF D
48 KC =' KBE MB11lC
60: KC ='11 PGN 1
72 KC ='T 128 PBUS N ;
84 : KC =' 110 ; CLP:
96 - KO =1 CT.K DR
108: KC =' SET 3 23.11.
120: KC ='00 OHS {00000
132: KC =' TIS 3 01.10.
144: KC =" STP Y SAV Y
156: KC =' ; ERT: ERE DBS
168: KC =' END '
172:

MANNESMANN DEMATIC AG
GOTTWALD

SIMATIC S5 55-55
SIMOREG-K &6RATOQ

LRE=177 /4

ORT - !
CBPp

LN 1 &SF !
B3 DWO '
KES MB1'
;# SDP: N!
TFB: CB13'
STW MW130'
5 DW20 !
99 15:54:!
0:00:00 !
12:00:00 !
CF 00 !
Dwio ; !

IVERSION : V1.00
IDATE/NAME : 06.12.198%% /
ICRANE TYPE: MK 1500
| CUSTOMER

ICRANE NG.

ROTHMANN



DB5 C:MK1500S8T.S5D LAE=55 /4

0: KH = 0000;
1: KH = 0000;
2: KH = 0000;
3: KH = 0000;
4 KII - 0000C;
5. KH = 0000;
6 KH = 0000;
7 KH = 0000;
g KII 0000 ;
9 KHE = 0000;
10: KH = 0000C; PARAMETRIERFEHLER DB 1
11: KH = 0000;
12: KH = 0000;
13: KH = 0000;
14: KH = 0000;
15: KH = 0000;
1&: KH = 0000;
17: KH = 0000:
18: KH = 0000;
19: KH = 0000;
20: KH = 0000;
21 - KH = 0000;
22: KH = 0000;
23: KH = 0000;
24: KH = 0000;
25: KH = 0000;
26: KH = 0000;
27: KH = 0000;
28: KH = 0000;
25: KH = 0000;
30: KH - 0000;
31: KH = 0000;
32 KH = 0000;
33 KH = 0000;
34 KH = 0000;
35 KH = 0000;
36: KH = 0000;
37: KH = 0000;
38: KH = 0000;
39: KH = Q00Q0;
40: KH = 0000;
41: KH = 0000;
42 KH = 0000;
43 KH = 0000;
44 KH = 0000;
45: KH = 0000;
46 KH = 0000;
47 KH = 0000;
48 KH = 0000;
49 KH = 0000;
50
e +
MANNESMANN DEMATIC AG IVERSION  : V1.00
GOTTWALD IDATE/NAME : 06.12.1999 / ROTHMANN
______________________________________________________________________________ +
STMATIC S5 S5-95 ICRANE TYPE: MK 1500 PAGE!
STMOREG-K &RA70 ICUSTCMER : NO. : !
ICRANE NO. 1!



DB10O

Wo--1hnbkwoEo

C:MK1500S8T.S5D

KF = +00000;
KF = +00000;
KF = +00000;
KF = +00000;
KF = +000Q00;
KF - +00000;
KF = +00250;
KF = +00250;
KEF - +00000;
KF = +00000;
KF = +00000;
KF = +00C00;
KF = +00000;
KF = +00000;
KF = +00000;
KF = +00000;
KF = +00250;
KF = +00250;
KF = +00000;
KB = +00000;
KF = +00000;
KF = +00000;
KEF = +00000;
KF = +00000;
KF = +00000;
KF = +00000;
KF = +00250:
KF = +00250;
KF = +00000;
KF = +00000;
K¥ = +00000;
KrF = +00000;
KF = +00000;
KEF = +000C0;
KF = +00000;
KF = +00000;
KF = +00250;
KF = +00250;
KE = +00000;
KI' — +00Q0GC0Q;

MANNESMANN DEMATIC AG
GOTTWALTD

SIMATIC 55 55-95
SIMOREG-K 6RAT0

LAE=45

HUEWERK 1

SEKUNDENZAEHLER
MINUTENZAEHLER
STUNDENZAEHLER

STUNDEN NACH WARTUNG
STUNDEN ZUR WARTUNG

INTERVALL

HUBWERK 2

SEKUNDENZAEHLER
MINUTENZAEHLER
STUNDENZAEHLER

STUNDEN NACH WARTUNG
STUNDEN ZUR WARTUNG

INTERVALL

EINZIEHWERK
SEKUNDENZAEHLER
MINUTENZAEHLER
STUNDENZAEHLER

STUNDEN NACH WARTUNG
STUNDEN ZUR WARTUNG

INTERVALL

MAXT-LIFT
SEKUNDENZAEHLER
MINUTENZAEHLER
STUNDENZAEHLER

STUNDEN NACH WARTUNG
STUNDEN ZUR WARTUNG

INTERVALL
IVERSION ¢ V1.00
!DATE /NAME
!CRANE TYPE: MK 1500
ICUSTOMER
| CRANE NO.

/4

06.12.1999 / ROTHMANN

+

!

!

+
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+





